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Q_ Hledani kli¢ovych slov

Chcete-li najit téma, vyhledejte klicova slova jako ,baterie” a ,instalace”. Pokud ke ¢teni tohoto dokumentu pouzivate

Adobe Acrobat Reader, zahajte vyhledavani stisknutim Ctrl+F na Windows nebo Command+F na Macu.

‘{b Navigace k tématu

Zobrazit Uplny seznam témat v obsahu. Kliknutim na téma prejdéte do dané sekce.

1
Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliSeni.

PouZiti této pFirucky

Legenda

@ Varovani A Dalezité Q Rady a tipy Odkaz

PFrectéte si pred prvnim letem

PFed pouZitim MAVICTM Air si prectéte nasledujici dokumenty :
1. Mavic Air v krabici

2. Uzivatelska pfirucka pro Mavic Air

3. Stru¢ny privodce Mavic Air

4. Mavic Air Disclaimer a bezpecnostni pokyny

5. Bezpecnostni pokyny pro inteligentni letovou baterii Mavic Air

Doporucujeme, abyste si pred letem prohlédli vSechna instruktazni videa na oficialnich strankach DJITM a precetli si Mavic Air
Disclaimer and Safety Guidelines . Pfipravte se na svdj prvni let prostudovanim Pfirucky rychlého startu Mavic Air a dal3i
podrobnosti naleznete v této uZzivatelské prirucce pro Mavic Air .

Video tutorialy

Prejdéte na nize uvedenou adresu nebo naskenujte QR kéd vpravo a podivejte se na vyukova videa Mavic Air, E
ktera demonstruji, jak bezpecné pouzivat Mavic Air: http://www.dji.com/

mavic-air/info#video

Stahnéte si aplikaci DJI GO 4

Béhem letu nezapomerite pouzivat aplikaci DJI GOTM 4*. Naskenujte QR kdd vpravo a stahnéte si nejnovéjsi E"-' E
verzi. Verze DJI GO 4 pro Android je kompatibilni s Androidem v4.4 a novéjsim. Verze iOS DJI GO 4 je P
kompatibilni s iOS v9.0 a nové&jsim. -E %

* Pro zvySeni bezpecnosti je let omezen na vysku 98,4 ft (30 m) a dosah 164 ft (50 m), kdyz neni pfipojen
nebo se prihlasili do aplikace béhem letu. To plati pro DJI GO 4 a vSechny aplikace kompatibilni s letadly DJI.

Stahnéte si DJI Assistant 2

Stahnéte si DJI Assistant 2 na http://www.dji.com/mavic-air/download

2 © 2018 DJI VSechna prava vyhrazena
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Aplikace DJI GO 4
Zarizeni
Editor
SkyPixel
Mé

Ovladani letadla pomoci mobilniho zafizeni

Let
PoZzadavky na letové prostredi
Letové limity a GEO zény
Kontrolni seznam pred vystupem
Automaticky vzlet a automatické pristani
Spousténi/zastavovani motord

Testovaci let
Dodatek

Specifikace

Kalibrace kompasu

Aktualizace firmwaru

Poprodejni informace
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Profil produktu

Tato ¢ast predstavuje Mavic Air

a uvadi seznam soucasti letadla a dalkového ovladace.

© 2018 DJI V3echna prava vyhrazena. 5
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Profil produktu

Zavedeni

DJI Mavic Air se vyznacuje novym sklddacim designem a pIné stabilizovanou 3osou gimbal kamerou schopnou natécet 4K video a
12megapixelové fotografie. Charakteristické technologie DJI, jako je vyhybani se pfekdzkdm a inteligentni letové reZimy jako
SmartCapture, Panorama, Advanced Pilot Assistance Systems, QuickShots, ActiveTrackTM a TapFlyTM, usnadriuji pofizovani sloZitych

z4bérd. Mavic Air se mlze pochlubit maximalini letovou rychlosti 42,5 mph (68,4 km/h) a maximalni dobou letu 21 minut*.

Hlavni funkce

Kamera a gimbal: S Mavic Air m(Zete natacet 4K video rychlosti az 30 snimk( za sekundu a pofizovat 12megapixelové fotografie,

které vypadaji ostfe a jasné, to v3e je stabilizovano integrovanym 3osym gimbalem.

dokéze automaticky vrétit do svého vychoziho bodu, kdyz se ztrati signal délkového ovladani nebo je nizka troveri baterie. Kromé
schopnosti vznaset se uvnitf v nizkych nadmorskych vyskach muze letadlo vnimat prekazky na své trase a vyhybat se jim, coz zvySuje

bezpecnost.

HD Video Downlink: VylepSena Wi-Fi technologie DJI je zabudovana do dalkového ovladace a nabizi dosah pfenosu az 2,49 mil (4

km)** a umoZziuje streamovat 720p video do vaseho mobilniho zafizeni.

PFiprava Mavic Air

PFiprava letadla

1. Odstrarite gimbal chrénic z kamery.

2. V8echna ramena letadla jsou sloZena pred zabalenim letadla v tovarné. Nejprve rozlozte zadni ramena,

pak rozloZte pfedni ramena a predni podvozek.

3. Z bezpecnostnich ddvodil by mély byt kryty vrtule namontovany pfi pouziti SmartCapture
a doporucuje se, aby byly kryty vrtule namontovany pfi létani v rezimu pro zacate¢niky

nebo uvnit¥. Dal3i informace naleznete v uZivatelské priru¢ce Mavic Air Propeller Guards .

* Maximalni doba letu byla testovana v bezvétrnych podminkéch pfi letu konzistentni rychlosti
15,5 mph (25 km/h). Tato hodnota by méla byt brana pouze pro informaci.
** Dalkovy ovladac je schopen dosahnout maximalni pfenosové vzdalenosti (FCC) v Sirokém otevFeném prostoru bez el.

tromagnetické interferenci a ve vy3ce asi 400 stop (120 m).

6 © 2018 DJI Viechna préva vyhrazena.
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Névod k pouZiti Mavic Air

A * Doporucuje se, aby byl kardanovy chranic pfipevnén, kdyz se letadlo nepouziva. Pfi montézi nebo demontazi kardanového
chranice se ujistéte, Ze je gimbal vodorovné.
* Pred pouZitim se ujistéte, Ze je podvozek spravné rozloZeny. V opaéném pripadé mohou byt ovlivnény vestavéné antény
a zplsobit vazné problémy s video spojenim.

* Pfi odkladani letadla po poufZiti se ujistéte, Ze jste pfed sklopenim ramen letadla nejprve sloZili podvozek.

:QI:' ® Chcete-li povolit reZim pro zacatecniky, prejdéte do Zobrazeni fotoaparatu v aplikaci DJI GO A%epnéte na a potom
klepnéte na prepinac rezimu pro zacatecniky. Letova vyska, vzdalenost a rychlost jsou v reZimu pro zacatecniky omezeny.
ReZim pro zacatecniky je dostupny, kdyZ je signal GPS silny.

4. VSechny inteligentni letové baterie jsou pfed odeslanim v rezimu hibernace, aby byla zajisténa bezpecnost. K prvnimu nabijeni a
aktivaci inteligentnich letovych baterii pouZijte dodany sitovy adaptér.
Pred kazdym letem se doporucuje pIné nabit inteligentni letovou baterii. Chcete-li po letu nabit inteligentni letovou baterii,

vyjméte ji z letadla a pfipojte k napajecimu adaptéru.

@@

Napéjeci zasuvka

100-240 V

PFiprava délkového ovladace (RC)

1. RozloZte antény a svorky mobilnich zafizeni.

2. Vyjméte ovladaci packy z jejich Gloznych slotti na dalkovém ovladaci a zadroubuijte je
misto.

3. Vyberte si vhodny RC kabel podle typu pouZivaného mobilniho zafizeni. Standardné je pfipojen kabel s Lightning konektorem,
soucasti baleni jsou kabely Micro USB a USB-C. Posurite jezdec kabelu na konec slotu v levé svorce a pripojte konec kabelu k

mobilnimu zafizeni. Zajistéte své mobilni zafizeni zatlacenim obou svorek dovnitF.

& *® Pfi pouzivani tabletu pouZijte port USB na dalkovém ovladaci.
* Pro propojeni videa nepouzivejte soucasné porty Micro USB a USB. Pfed pripojenim zafizeni k druhému portu pro

propojeni videa odpojte vSechna zafizeni od jednoho portu.

© 2018 DJI VSechna prava vyhrazena. 7
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Névod k pouZziti Mavic Air
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Schéma dalkového ovladace
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1. Systém vidéni vpred 2. Vrtule 3.

Motory

4. Pfedni LED diody

5. Pristavaci zafizeni (s vestavénymi anténami)

6. Gimbal a kamera

7. Antény GPS

8. Otvory

9. Port USB-C

10. Fotoaparat Slot pro kartu microSD

11. Indiktor stavu letadla / funkce
Tlacitko

12. Systém zpétného vidéni 13.

Kontrolky stavu baterie 14.

Tlacitko napajeni

15. Inteligentni letova baterie 16.

Zapadky baterie 17. Systém

vidéni dolt

1. Antény
Relé Fizeni letadla a video signaly.

2. Stavové LED
Zobrazuije stav systému dalkového
ovladace.

3. Tlacitko Navrat na domovskou stranku (RTH).
Pro zahéjeni stisknéte a podrzte tlagitko
RTH. Dalsim stisknutim RTH zrusite.

4. Port pro nabijeni / hlavni video link (Micro
USB)
PFipojte k AC napéjecimu adaptéru pro nabiti
baterie dalkového ovladace; pfipojit k mobilnimu
zarizeni pro video

propojeni pres RC kabel.
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Névod k pouZziti Mavic Air

5. Ovladaci paky
Ovladejte orientaci a pohyb
letadlo.
6. Tlacitko Flight Pause
Stisknéte jednou pro nouzové brzdéni (pokud je k
dispozici GPS nebo Vision System).
7. Svorky pro mobilni zafizeni

Bezpecné upevnéte své mobilni zafizeni na dalkovy ovladac.

8. Prepinac letového rezimu

PFepinani mezi P-reZimem a S-reZimem.
9. Port USB / Assistant Video Link

Pripojte se k mobilnimu zafizeni pro video

downlink pres standardni USB kabel.

13. Gimbal Dial
Ovlada naklon kamery.

14. Tlacitko nahréavani
Stisknutim spustite nahrévani videa. Dal3im stisknutim
nahravani zastavite.

15. Prizplsobitelné tlacitko
Provadi r(izné funkce na zakladé nastaveni v aplikaci DJI GO
4.

16. Tlacitko spousté
Stisknutim poridite fotografii. Pokud je vybran rezim
sériového snimani, pofidi se pfedem nastaveny pocet
fotografii.

Aktivace

10. Funkéni tlacitko
Provadi rizné funkce na zakladé nastaveni v
aplikaci DJI GO 4.

11. Tlacitko napéjeni
Jednim stisknutim zkontrolujete aktudlni Groven

nabiti baterie. Stisknéte jednou, pak znovu a podrite
pro zapnuti/vypnuti dalkového ovladace.

12. Kontrolky stavu baterie

Zobrazeni stavu baterie dalkového ovladace.

Mavic Air vyZzaduje aktivaci pfed prvnim pouZzitim. Pro aktivaci Mavic Air pomoci aplikace DJI GO 4 postupujte podle nasledujicich krokd:

1. Pfipojte své mobilni zafizeni k dalkovému ovladaci a poté spustte DJI GO 4.

2. Prihlaste se do aplikace pomoci svého uctu DJI nebo si zaregistrujte novy Gcet DJI.

3. Zapnéte letadlo a délkovy ovladac.

4. Vyberte ,Mavic Air”, vyberte ,PFipojit k Wi-Fi letadla” a ,Dratové pFipojeni” a poté postupuijte

vyzva k navazani spojeni.

5. Po dokonéeni pfipojeni klepnéte na ,Aktivovat zafizeni” a poté aktivujte zafizeni podle pokynd

Mavic Air.

© 2018 DJI VSechna prava vyhrazena. 9
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Letadlo

Tato ¢ast predstavuje letovy ovladac,
systémy vidéni dopfedu, dozadu a dold

a inteligentni letovou baterii.

10 © 2018 DJI V3echna prava vyhrazena.
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Letadlo

Mavic Air obsahuje letovy ovlada¢, video downlink systém, pohonny systém a inteligentni letovou baterii. Viz schéma letadla v ¢asti

Profil produktu.

Letové rezimy

Mavic Air mé dva letové rezimy, které si uzivatelé mohou vybrat, plus tfeti letovy rezim, do kterého se letadlo za urcitych okolnosti
vrati:

P-rezim (polohovani): P-rezim funguje nejlépe, kdyz je signal GPS silny. Letadlo vyuziva GPS a Vision Systems k nalezeni, stabilizaci
a navigaci mezi pfekazkami. V tomto rezimu jsou povoleny inteligentni letové rezimy, jako je SmartCapture, QuickShots, TapFly a
ActiveTrack.

Kdyz jsou povoleny systémy vidéni vpred a vzad a jsou dostatecné svételné podminky, je maximalni Ghel letové polohy 15° a

maximalni rychlost letu je 28,8 km/h.

Poznamka: P-rezim vyzaduje vétsi pohyby paky k dosazeni vysokych rychlosti.

S-rezim (Sport): V S-reZzimu pouZiva letadlo GPS pouze pro urfovani polohy a systémy vidéni vpred a vzad jsou deaktivovany. Letadlo

jako takové neni schopno vnimat prekazky a vyhybat se jim a inteligentni letové rezimy nejsou k dispozici.

Poznamka: V rezimu S jsou odezvy letadla optimalizovany pro hbitost a rychlost, takze Iépe reaguji na pohyby kniplu.

ReZim ATTL: Letadlo se automaticky pfepne do rezimu Attitude (reZim ATTI), kdyzZ jsou systémy vidéni nedostupné nebo deaktivované
a signal GPS je slaby nebo je rusen kompas. Kdyz jsou systémy Vision nedostupné, letadlo neni schopno se umistit nebo automaticky
zabrzdit, takZe pfi létani v reZimu ATTI existuje potencidlni nebezpedi letu. V rezimu ATTI je letadlo snadno ovlivnéno okolim.
Faktory prostiedi, jako je vitr, mohou vést k horizontalnimu posunu, coZ mize pFedstavovat nebezpeti, zejména pfi létani v

uzavienych prostorach.

A *® Pokud letadlo pFejde do rezimu ATTI, diirazné se doporucuje, abyste co nejdfive nasli bezpe¢né misto k pristani.
Chcete-li sniZit pravdépodobnost, Ze letadlo vstoupi do reZzimu ATTI a minimalizovat nebezpedi, pokud prejde do reZimu

ATTI, nelétejte v oblastech se slabym signalem GPS a nelétejte ve stisnénych prostorach.

* Systémy vidéni vpred a vzad jsou v rezimu S deaktivovany, coz znamen4, Ze letadlo nebude schopno automaticky
vnimat prekazky na své trase.

* Maximalni rychlost letadla a brzdna dréha jsou v S-mddu vyrazné zvySeny. Za bezvétfi je vyzadovana minimalni brzdna
draha 98,4 ft (30 m).

*® Rychlost kleséni je vyrazné zvy3ena v reZimu S.

® Odezva letadla je vyrazné zvySena v rezimu S, coZ znamena, Ze maly pohyb paky na dalkovém ovladaci se promitne do

velké vzdalenosti letadla. BEhem letu budte ostraZiti a udrzujte dostate¢ny manévrovaci prostor.

Povolte ,Multiple Flight Modes" v aplikaci DJI GO 4, abyste mohli pfepinat mezi S-rezimem a P-rezimem.

*® Pro prepinani mezi letovymi reZimy pouzijte prepinac Flight Mode na déalkovém ovladaci.

* S-mode je k dispozici pouze s délkovym ovladacem Mavic Air. Rezim S je pfi létani deaktivovan

s mobilnim zafizenim.

chna préva whrazena, 11
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Névod k pouZiti Mavic Air

LED diody letadla a indikator stavu

Mavic Air méa predni LED diody a indikétor stavu letadla, jak je zndzornéno na obrézku nize:

Predni LED Pfedni LED

Indikator stavu letadla

Predni LED diody ukazuji orientaci letadla a stav nékterych funkci (dalsi podrobnosti viz sekce funkci). PFedni LED diody sviti

neprerusované cervené, kdy? je letadlo zapnuto, aby indikovalo predni ¢ast letadla.

Indikator stavu letadla sdéluje stavy systému fizeni letu letadla a inteligentni letové baterie. Dalsi informace o stavech letadla
indikovanych indikatorem stavu letadla naleznete v tabulce niZe. Indikator stavu letadla také blikd, kdyZ se zaznamenava vychozi

bod, jak je popsano v ¢asti Navrat domu.

Staty indikatoru stavu letadla

Barva Blika/Sviti Popis stavu letadla
Normalnf staty
Stridavé Cervena, Zapnuti a provedeni autodiagnostickych testd
R-G=Y Blikani
zelend a Zluta
) Zlut Zabliké EtyFikrat Zahfivani
(c) Zeleny Pomalu blika P-méd s GPS
Pravideln& dvakrat P-rezim s doprednym a sestupnym vidénim
@G Zeleny )
blikne Systémy
% - Z4dné GPS, Forward Vision System nebo
N\ Zlut Pomalu blika X
Systém vidéni dold
G Zeleny Rychle blika Brzdéni

Varovné staty

Y) Zlut Rychle blika Ztrata signalu dalkového ovladace
R Cerveny Pomalu blika Slaba baterie

R Cerveny Rychle blika Kriticky vybita baterie

R Cerveny Blikani Chyba IMU

R Cerveny Solidni Kriticka chyba

(DN Zt:i:é cervend Rychle blika Je nutn4 kalibrace kompasu

12 © 2018 DJI V3echna préva vyhrazena.
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Névod k pouZziti Mavic Air

Navrat domu

Funkce Return to Home (RTH) vrati letadlo zpét do posledniho zaznamenaného bodu Home. Existuiji tfi typy RTH: Smart RTH, Low Battery

RTH a Failsafe RTH. Tato ¢ast podrobné popisuje tyto t¥i scénare.

GPS Popis

Pokud byl pred vzletem ziskan silny signal GPS, Home Point je misto, odkud letadlo odstartovalo. Sila

. signalu GPS je indikovéna ikonou GPS (). Po zaznamenani bodu Home bude indikétor stavu letadla
Home Point il

rychle zelené blikat. o

Chytré RTH

Pokud je signal GPS dostatecné silny, Ize pouZit Smart RTH k privedeni letadla zpét do vychoziho bodu. Smart RTH se spousti bud

o

klepnutim v aplikaci DJI GO 4 (a podle pokyn(i na obrazovce) nehg@'gsisknutim a podrzenim tlaitka RTH na dalkovém ovladaci.

Smart RTH Ize ukondit klepnutim na dalkovy ° v aplikaci DJI GO 4 nebo stisknutim tlacitka RTH na
ovladac.

Nizkéa RTH baterie

Low Battery RTH se spusti, kdy?Z je inteligentni letova baterie vybita do bodu, ktery méze ovlivnit bezpeZny navrat letadla. OkamZité se
vratte dom( nebo pristarite s letadlem, jakmile k tomu budete vyzvani. DJI GO 4 zobrazi varovani, kdyZ se spusti varovani o nizké drovni
baterie. Pokud po desetisekundovém odpocitavani neprovedete Zadnou akci, letadlo se automaticky vrati do vychoziho bodu. UZivatel
muzZe RTH zrusit

postup stisknutim tlacitka RTH nebo tlacitka Flight Pause na dalkovém ovladaci.

Pokud je procedura RTH zruena po upozornéni na nizkou Uroveri nabiti baterie, inteligentni letové baterie nemusi mit dostatek nabiti
pro bezpecné pristani letadla, coz mize vést k padu letadla nebo jeho ztraté. Prahové hodnoty pro varovani o Grovni baterie jsou
automaticky uréeny na zakladé aktualni vysky letadla a vzdalenosti od vychoziho bodu. Low Battery RTH se spusti pouze jednou béhem

kazdého letu.

Upozornéni na kriticky nizky stav baterie Uroveri baterie je

(Cerveny) dostatecna (zelend)

Upozornéni na nizkou troven nabiti baterie

(Zlut) Zbyvajici doba letu

Poplatek je nutny pro
navrat do Home Point

DJI GO 4 Indikator trovné baterie

A ® Barevné z6ny a znacky na indikatoru Grovné baterie DJI GO 4 odréZeji odhadovanou zbyvajici dobu letu. Automaticky se

upravuji podle aktudini polohy a stavu letadla.

* Pokud soucasna Uroveri baterie dokaZe udrzet letadlo pouze dostateéné dlouho na to, aby sestoupilo ze své aktualni vysky,
spusti se varovani o kriticky nizké rovni baterie a letadlo automaticky klesne a pfistane. Tento postup nelze zrusit. Pokud

hrozi nebezpeci kolize, seslapnéte plyn a pokuste se odjet.

* Pokud je Uroveri nabiti baterie dostatecna, pruh indikatoru Grovné baterie v aplikaci DJI GO 4 zobrazuje
odhadovanou zbyvajici dobu letu na zakladé aktualni Urovné nabiti baterie.

© 2018 DJI Vsechna prava vyhrazena. 13
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Névod k pouZziti Mavic Air

Pokud se zobrazi varovani o stavu baterie, provedte opatieni popsana v tabulce nize.

RTH a upozornéni na Groven baterie

Stav letadla Vzdaleny .,
Varovani Indikator Aplikace DJI GO 4 Ovladac Poznamky/Pokyny
Klepnutim na ,Go-home" se
letadlo vrati automaticky do
Slaba baterie Blikd pomalu ¢ervené | vychoziho bodu nebo na ,Cancel” Zvuky alarmu Urovef baterie je nizka. Lette s
Uroveri pro obnoveni norméiniho nepretriité letadlem zpét a pFistafite
letu. Pokud neprovedete zadnou okamzité zastavte motory a
akdi, letadlo po 10 sekundach vyméiite baterii,
automaticky odleti domu.
Letadlo bude klesat
a pristat automaticky.
Kriticky nizka Rychle blika cervené Displej blika Cervené Budik zni Tento postup nelze zrusit. Pokud
Urovefi baterie nepretrzité hrozi nebezpeci kolize, seslapnéte

plyn a pokuste se odjet.

Bezpetné RTH

Systém Forward Vision umoZznuje letadlu vytvofit mapu jeho letové trasy v redlném case béhem letu. Pokud byl Home Point Uspésné
zaznamenan a kompas funguje normalné, Failsafe RTH se automaticky aktivuje, pokud dojde ke ztraté signalu dalkového ovladani na

urcitou dobu (tfi sekundy pFi poufZiti dalkového ovladace a 20 sekund pfi Iétani s mobilnim zafizenim ).

Kdy? je aktivovan Failsafe RTH, letadlo se zatne vracet po své pavodni trase letu dom(. Pokud je bezdratovy fidici signal obnoven do 60
sekund od aktivace Failsafe RTH, letadlo se bude 10 sekund vznaset na svém aktualnim misté a ceka na povely pilota. UZivatel mize

klepnutim na aplikaci DJI GO 4 nebo stisknutim tlacitka RTH na délkovém ovladaci zrusit Failsafe RTH a znovu pFe\°F|’zen|’. Pokud neni
vydan Zadny pilotni povel, letadlo leti do vychoziho bodu v pfimé linii. Pokud se signél bezdratového ovladani stéle ztrati 60 sekund po

aktivaci Failsafe RTH, letadlo pFestane sledovat svou plivodni letovou trasu a leti do Home Point v pfimé linii.

Postup RTH

Smart RTH, Low Battery RTH a Failsafe RTH se fidi timto postupem:
1. Letadlo upravi svou orientaci. 2. a. Pokud je
letadlo déle neZ 20 m od vychoziho bodu, vystoupé do pfedem nastavené polohy RTH a
pak leti do Home Pointu.
b. Pokud je letadlo mezi 5 m a 20 m od Home Pointu, leti do Home Pointu
aktualni nadmofi'ska vyska, pokud aktuaini vyska neni mensi nez 2,5 m, v takovém pripadé letadlo vystoupd do 2,5 m a poté leti
do Home Pointu.
C. Pokud je letadlo méné nez 5 m od Home Pointu, okamZité pristane.

3. Letadlo pfistane a zastavi své motory, jakmile doséhne Home Point.
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1 Zaznamenejte vychozi bod

& Fov

2 Potvrzeni vychoziho bodu

E="=p il

&

3 Ztrata signélu dalkového ovladace

il

x

&

® ®
4 Ztréata signélu na delSi dobu 5 RTH (nastavitelna vyska) 6 Pristani
[T FaT
m W Vyska nad HP > Failsafe Altitude ==
x x € s x
TFEF Coiiesedoraisate Aliude 1 !
@ Vyika nad HP<=Bezpeéna nadmofska vyska ®

Vyhybani se prekazkdm béhem RTH

Mavic Air snima a aktivné se snazi vyhybat prekazkdm bé&hem RTH za predpokladu, Ze svételné podminky jsou dostatecné pro fungovani

systéma vidéni vpfed a vzad. Postup pfi vyhybani se pfekazce je nasleduijici:

1. Letadlo zpomali, kdyZ je zachycena prekéazka.

2. Letadlo se zastavi a vznaselo se, poté zacne letét dozadu a stoupd svisle, dokud se neobjevi Zédna prekazka

vycitil.

3. Postup RTH se obnovi. Letadlo leti do Home Point v nové vysce.

& * Letadlo se nebude moci vrétit do vychoziho bodu, pokud je signél GPS slaby nebo pokud je GPS

nedostupny.

* Ve Smart RTH a Low Battery RTH je béhem stoupani letadla do jeho RTH vy3ky stoupani automatické, dokud neni dosazeno

vy3ky 65 ft (20 m). Jakmile je nadmorské vyska 65 stop (20 m) nebo vy3si, pohyb péky plynu prikéaze letadlu zastavit stoupani

a letét do vychoziho bodu v aktuélni vy3ce.

* Letadlo se nebude schopno vyhnout prekézkam béhem Failsafe RTH, pokud nebudou k dispozici systémy vidéni vpred a vzad.

Pfed kazdym letem je dileZité nastavit vhodnou vy3ku RTH. Spustte aplikaci DJI GO 4, klepnéte na a poté nastavte RTH

Altitude.

*

o Letadlo se nemiZe vyhnout piekazkam nad nebo vedle letadla.

* Bé&hem procedury RTH Ize rychlost a vySku letadla ovlddat pomoci dalkového ovladace nebo aplikace DJI GO 4, ale jeho

orientaci a smér letu fidi letovy ovladac.
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Ochrana pfi pristani

Ochrana pfi pfistani se aktivuje b&éhem Smart RTH.

1. Kdyz Landing Protection urci, Ze zemé je vhodna pro pfistani, Mavic Air pfistane
jemné.

2. Pokud ochrana pfi pfistani urci, Ze zemé neni vhodna pro pfistani, Mavic Air se bude vznaset a ¢ekat na potvrzeni pilotem.

3. Pokud ochrana pfi pfistani nefunguje, aplikace DJI GO 4 zobrazi vyzvu k pfistani, kdyZ Mavic Air klesne pod 0,5 metru. Zatdhnéte za plyn

nebo pouZijte posuvnik automatického pristani k pistani.

PFesné pristani
Mavic Air béhem Navratu domt automaticky skenuje a pokousi se pfizpusobit terénni prvky pod nim. Kdyz se aktualni terén shoduje s

terénem Home Point, Mavic Air zacne pfistavat. Pokud selZe shoda, aplikace DJI GO 4 zobrazi vyzvu k nesouladu terénnich funkci.

A ® Vykon presného pfistani podléha nasledujicim podminkam:
A. Home Point musi byt zaznamenén pfi vzletu a nesmi byt ménén béhem letu,
jinak letadlo nebude mit Zadny zadznam o terénnich vlastnostech Home Pointu.
b. B€hem vzletu musf letadlo vystoupat vertikalné 7 m pred horizontalnim pohybem.
C. Vlastnosti terénu Home Point musi zdstat do znaéné miry nezménény.
d. Terénni prvky Home Point musi byt dostatecné vyrazné.
E. Svételné podminky nesmi byt pfilis svétlé ani prilis tmavé.
* Béhem Precision Landing jsou k dispozici nasledujici akce:
A. Pro urychleni pFistani seslapnéte plyn.
b. Pfesné pristani zastavite posunutim ovladaci paky jakymkoli jinym smérem. Mavic Air bude

sestupuijte vertikalné po uvolnéni ovladacich pék.

Systémy vidéni
Mavic Air je vybaven systémy vidéni vpred, vzad a sestupem, které neustéle vyhledavaji prekazky pred a za letadlem, coZ mu umoziuje
vyhnout se kolizim obchazenim nebo visenim (pokud jsou dostate¢né svételné podminky).

Hlavnimi sou¢astmi systému Forward a Backward Vision jsou &tyfi kamery umisténé na pfidi a na zadni strané letadla.

Systém Downward Vision pomahé letadlu udrzet jeho aktualni pozici. S pomoci systému Downward Vision System m(ize Mavic Air pfesngji
viset na misté a létat uvniti nebo v jinych prostiedich, kde neni dostupny signal GPS. Hlavnimi sou¢astmi systému Downward Vision System

jsou dvé kamery a jeden 3D infracerveny modul umistény na spodni strané letadla.

Systém vidéni vpred Systém zpétného vidéni

Systém vidéni doll
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Detekéni pole

Detekéni pole systému vidéni vpred, vzad a dold jsou znazornéna nize. V3imnéte si, Ze letadlo nem(Ze snimat nebo se vyhybat pFekazkam,
které nejsou v detekcnim poli.

- Fotoaparat
38";\-;,0’; StFedova ¢ara

Kalibrace kamer systému Vision

Kamery systému Forward, Backward a Downward Vision System nainstalované v letadle jsou zkalibrovany z vyroby, ale mohou vyzadovat

kalibraci pomoci DJI Assistant 2 nebo aplikace DJI GO 4, pokud je letadlo vystaveno narazu.

Nejpresnéjsi zpUsob kalibrace kamerovych systém( je pomoci DJI Assistant 2. Pro kalibraci kamer Forward Vision System postupuijte podle

niZe uvedenych krokd a poté zopakujte kroky pro kalibraci kamer Backward a Downward Vision System.

03

Namifte letadlo na obrazovku Zarovnejte krabice Posouvejte a naklangte letadlo

1. Namifte letadlo na obrazovku.

2. Pohybem letadla zarovnejte poli¢ka zobrazena na obrazovce.

3. Posouvejte a naklanéjte letadlo podle pokynu.

KdyZ aplikace DJI GO 4 ozndmi, Ze je nutnd kalibrace systému vidéni, ale pocitat neni pobliZ, Ize v aplikaci provést rychlou kalibraci.

Klepnutim na ,Stav letadla” > ,Vision Sensors” spustte rychlou kalibraci.

A ® Rychla kalibrace je rychlym feSenim problému se systémem vidéni. Pokud je to mozné, doporucujeme pfipojit letadlo k
pocitaci a provést Uplnou kalibraci pomoci DJI Assistant 2. Kalibrujte pouze za vhodnych svételnych podminek a na
strukturovanych povrsich, jako je trava.

* Nekalibrujte letadlo na vysoce reflexnich povrsich, jako je mramor nebo keramické dlazdice.
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Pou?ziti systéma vidéni
Systém Downward Vision se aktivuje automaticky pfi zapnuti letadla. Neni vyZadovana zadna dalsi akce. Pomoci systému

Downward Vision System se miZe letadlo pFesné vznaset i bez GPS.

Systém Downward Vision se obvykle pouzivé ve vnitfnich prostredich, kde nenf k dispozici GPS. Systém Downward Vision
funguje nejlépe, kdy? je letadlo ve vyskach 1,6 az 26 stop (0,5 az 8 m). Je-li nadmofrska vy3ka letadla vy3si nez 8 m, muze byt

ovlivnéna funkce Vision Positioning, proto je nutna zvy3end opatrnost.

Chcete-li pouZivat systém Downward Vision System, postupuijte podle nasledujicich krokd:

1. Ujistéte se, Ze je letadlo v P-rezimu a umistéte letadlo na rovny povrch. Viimnéte si, Ze Doll
Vision System nemUze spravné fungovat na povrsich bez jasnych odchylek vzoru.

2. Zapnéte letadlo. Letoun bude po vzletu viset na misté. Indikator stavu letadla bude blikat

dvakrat zelena, coZz znamena, Ze systém vidéni dolt funguje.

<<<<<<«%

Pomoci systémU Forward a Backward Vision System je letadlo schopno aktivné brzdit, kdyZ jsou vpFedu detekovany prekazky.
Systémy vidéni vpred a vzad funguji nejlépe, kdyz je osvétleni dostatecné a prekazky jsou jasné oznacené nebo texturované.

Letadlo musi letét rychlosti maximalné 17,9 mph (22,8 km/h), aby byla zajisténa dostate¢na brzdna draha.

A « Vykon systém0 Vision je ovlivnén prelétavanym povrchem. Letadlo se automaticky pFepne z rezimu ATTI do rezimu

ATTI, kdyZ jsou systémy vidéni nedostupné nebo deaktivované a signal GPS je slaby nebo dochazi k ruseni kompasu.

Provozujte letadlo s velkou opatrnosti v nasledujicich situacich:

A. Létani pfi vysokych rychlostech pod 1,6 ft (0,5 m).

b. Létani nad monochromatickymi plochami (napf. Cisté cerna, Cisté bila, Cisté cervena, Cisté zelend).

C. Létani nad vysoce reflexnimi povrchy.

d. Létani nad vodou nebo prdhlednymi povrchy.

E. Létani nad pohyblivymi povrchy nebo predméty.

F. Létani v oblasti, kde se ¢asto nebo drasticky méni osvétleni.

G. Létani nad extrémné tmavymi (< 10 lux) nebo svétlymi (> 100 000 lux) povrchy nebo smérem k svétlym
zdroju svétla (napf. vadi slunecnimu svétlu).

h. Létani nad povrchy bez jasnych vzord nebo textury.

i. Létani nad povrchy s identickymi opakujicimi se vzory nebo texturami (napf. obklady).

j. Létani pres malé a jemné predméty (napf. vétve strom( nebo elektrické vedeni).

k. Létani vysokou rychlosti pres 11,2 mph (18 km/h) ve vy3ce 3,3 ft (1 m).
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* UdrZujte kamery a senzory vzdy isté. Necistoty nebo jiné necistoty mohou nepfiznivé ovlivnit jejich Gcinnost.

* Systémy vidéni dopfedu, dozadu a dolt nemusi byt schopny rozpoznat vzory na zemi ve velmi tmavém prostfedi (< 100

luxa).

Inteligentni letové rezimy

Mavic Air podporuje inteligentni letové reZimy vcetné QuickShots, ActiveTrack, SmartCapture, rezim stativu, rezim Cinematic, TapFly

a Point of Interest. Klepnutim na v DJI GO 4 vyberte inteligentnf letovy rezi

QuickShots

Mezi rezimy strelby QuickShots patfi Dronie, Circle, Helix, Rocket, Boomerang a Asteroid. Mavic Air nahrava video podle zvoleného
rezimu sniméni a poté automaticky vygeneruje 10sekundové video. Video pak Ize z pfehravani prohliZet, upravovat nebo sdilet na

sociélnich sitich

menu.

£
6
©,
1

Dronie: Letadlo leti dozadu a nahoru, s kamerou zamérenou na vés objekt.

Kruh: Letadlo krouZi kolem vaseho predmétu.

Helix: Letadlo leti vzhlru a spiralovité se to&i kolem vaseho objektu.
Raketa: Letadlo stoupa s kamerou sméfuijici dold.

Bumerang: Letadlo leti kolem vaseho objektu po ovalné dréze, stoupa, kdy? leti pry¢ od svého vychoziho bodu, a klesa, kdyz
leti zpét. Pocatecni bod letadla tvofi jeden konec dlouhé osy ovalu, zatimco druhy konec jeho dlouhé osy je na opacné strané
predmétu nez je

vychozi bod.

PFi pouzivani bumerangu zajistéte dostatecny prostor: Ponechte polomér alespori 30 m vodorovné kolem letadla a ponechte

alespori 10 m nad letadlem. .

Asteroid: Letadlo leti dozadu a nahoru a poté pofidi nékolik fotografii a poté leti zpét do vychoziho bodu. Vygenerované video

zacina panoramatem nejvyssi polohy a poté ukazuje klesani.

PFi pouZivani asteroidu zajistéte dostatecny prostor: Ponechte alespofi 132 stop (40) m za letadlem a 164 stop (50 m) nad

letadlem.

PoufZiti QuickShots
Ujistéte se, Ze letadlo je v reZimu P a Ze je inteligentni letovéa baterie dostate¢né nabitd.
Chcete-li pouZivat QuickShots, postupuijte podle nasledujicich kroku:

1. Vzlétnéte a vznasejte se alespori 6,6 stop (2 m) nad zemi.

2.V DJI GO 4 klepnéte nal té vyberte QuickShots a postupuijte podle pokyn(.
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3. Vyberte cilovy objekt v zobrazeni fotoaparatu (klepnéte na kruh na objektu nebo pretahnéte rdmecek kolem objektu) a vyberte

reZim fotografovani. Klepnutim na ,GO" zahégjite nahravani. Po dokonéeni stfelby se letadlo vrati do své ptivodni polohy.

&l

8 Quickshot

)

o - =
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Za letu (GPS)

G

)

D

IEERENENENT TRERIO]
% @ ®

o

L G @]
Dronie Kruh spirdla ‘ Bumerang

4, Klepnu@ na oteviete video.

A * Funkce QuickShots jsou dostupné pouze pii silném signalu GPS.
* Letadlo se nem(zZe vyhnout prekazkam nad nebo vedle letadla.
® Ve v3ech rezimech snimani QuickShots jsou videa zaznamenavana rychlosti 30 snimki za sekundu a snimky

Asteroid jsou pofizovany v rozliSeni 1080p. Tato nastaveni jsou pfednastavena a nelze je upravit.

Ukonéeni QuickShots
Klepnen na v DJI GO 4 nebo pFepnutim prepinace Flight Mode do S-mode ukoncite QuickShots kdykoli béhem fotografovani. Pro

nouzové preruseni stisknéte tlacitko Flight Pause na dalkovém ovladaci.

ActiveTrack

ActiveTrack umoziuje oznatit a sledovat nékolik pohybuijicich se objekt(i na obrazovce vadeho mobilniho zafizeni. Neni potfeba
Zadné externi sledovaci zafizeni. Mavic Air dokaze automaticky identifikovat a sledovat lidi, vozidla a ¢luny a pro kazdého pouZivat

rdizné strategie sledovani.

Poufziti ActiveTrack
Ujistéte se, Ze letadlo je v rezimu P a Ze je inteligentni letova baterie dostate¢né nabita. Chcete-li pouzivat ActiveTrack, postupujte
podle nasledujicich krokd:

1. Vzlétnéte a vznasejte se alespori 6,6 stop (2 m) nad zemi.

2.V DJI GO 4 klepnéte naapoté vyberte ActiveTrack.
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3. Klepnéte na pfedmét, ktery chcete sledovat, a poté klepnéte na pro potvrzeni vybéru. Pokud objekt neni automaticky rozpoznan,

pretahnéte ramecek kolem néj. Po rozpoznani objektu a zahajeni sledovani se pole zezelend. Pokud pole zEervend, objekt nelze

identifikovat a méli byste to zkusit znovu.

Za letu (GPS)

9 ActiveTrack &

1600 1/8000 0,3+

<

Paraleini

@

Spotiight

IEEEEEEEREEY INNRIO)
w @ @

4. Letadlo se automaticky vyhne prekazkam ve své draze letu. Pokud letadlo ztrati stopu objektu, protoZe se pohybuje pfilis rychle nebo je

zakryto, znovu vyberte objekt a pokracuijte ve sledovéni.

ActiveTrack obsahuje nasledujici dil¢i rezimy:

Stopa

W‘

Letadlo sleduje objekt v konstantni
vzdalenosti. Pouziti

valecek na dalkovém ovladaci

ovlada¢ nebo posuvnik v DJI

GO 4 |état v kruhu kolem predmétu.

Paralelni

Letadlo sleduje objekt v konstantnim
Uhlu a vzdalenosti od boku. Pouzijte
valecek

na dalkovém ovladadi létat v kruhu kolem

predmétu.

Spotlight

Letadlo nebude objekt automaticky sledovat,
ale béhem letu na né&j bude neustale
sméfovat kamera. K manévrovéni lze

pouZzit dalkovy ovlada&

letadla, ale ovladéni orientace je
deaktivovano. Pomoci levé packy a
ovladace gimbalu upravite oramovani

objektu.
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NEPOUZIVEJTE ActiveTrack v oblastech s lidmi, zviFaty, malymi nebo jemnymi pfedméty (napF. vétve strom nebo

A

elektrické vedeni) nebo prihlednymi predméty (napf. sklo nebo voda).

Drite se dal od prekazek v blizkosti dréhy letu, zejména prekézek nalevo a napravo od letadla.

Ovladejte letadlo ru¢né (stisknéte tlacitko Flight Pause nebo prepnéte prepinac Flight Mode na S-mode na dalkovém

ovladaci) nebo v pfipadé nouze klepnéte na DJI GO 4. e
Budte zvI&$té ostraZiti pfi pouZivani ActiveTrack v kterékoli z nasleduijicich situaci: a. Sledovany

objekt se nepohybuje na rovné roviné.

b. Sledovany objekt b&hem pohybu vyrazné méni tvar.

C. Sledovany objekt mtze byt na dlouhou dobu mimo dohled.

d. Sledovany objekt se pohybuje na zasnézeném povrchu.

E. Sledovany objekt ma podobnou barvu nebo vzor jako okolni prostredi.

F. Dostupné svétlo je pfili§ nizké (< 300 lux) nebo pfili§ vysoké (> 10 000 lux).

 PFi pouzZivani ActiveTrack musite dodrzovat mistni zdkony a predpisy na ochranu soukromi.

Ukonceni ActiveTrack
Klepngn na obrazovku nebo prepnutim prepinace Flight Mode na S-mode na déalkovém ovladaci ukoncite ActiveTrack. Po opusténi

ActiveTrack bude letadlo viset na misté a v tomto okamziku se mlzete rozhodnout letét ru¢ng, sledovat jiny objekt nebo se vratit

domdi.

SmartCapture

Hluboké uceni rozpoznavani gest vdm umoziiuje pofizovat selfie, nahravat videa a ovladat letadlo pomoci jednoduchych gest rukou.
Mavic Air nabizi zcela nové rezimy jako GestureLaunch, Follow a GestureLand. (Pozndmka: Pro pouZiti SmartCapture je vyzadovan
firmware letadla v1.0.1.0 nebo vy33i; k fizeni letadla bez pouZiti dalkového ovladace nebo DJI GO 4 je vyZzadovan firmware letadla

v1.0.2.0 nebo vy3si. )

& * SmartCapture Ize vybrat bud klepnutim v aplikaci DJI GO 4 a vybérer@mart(iapture, nebo dvojitym stisknutim tlacitka
Function. PFi prvnim pouZiti SmartCapture jej vyberte v aplikaci DJI GO 4 a pozorné si prectéte varovnou vyzvu.
SmartCapture pouZivejte pouze v pfipadé
chapete varovani.

* SmartCapture pouZivejte pouze v otevienych prostorach bez prekazek, s dostate¢nym svétlem a mimo davy lidi.

* SmartCapture pouzivejte pouze s namontovanymi kryty vrtule.

Aktivace FaceAware a PalmControl
Chcete-li pouzit SmartCapture, nejprve aktivujte FaceAware a PalmControl:
1. Klepné@ aplikaci DJI GO 4 a vyberte SmartCapture nebo dvakrat stisknéte tlacitko Funkce. Kdyz se aktivuje FaceAware, letadlo
dvakrét pipne a predni LED diody se rozsviti Zluté.
2. Dale poufijte jednu z nésleduijicich dvou metod k aktivaci PalmControl:
A. GestureLaunch: Pokud je letadlo na zemi, miZete pomoci GestureLaunch pfikézat letadlu
vzlétnout a aktivovat
PalmControl. Postavte se ve vzdalenosti 6,6 aZ 9,8 stop (2 az 3 m) pred letadlem s dlanf
pred nosem letadla. UdrZujte dlari otevienou a prsty blizko u sebe. Po asi dvou
sekundach letadlo automaticky vzlétne a bude se vznaset ve vysce 3,9 ft (1,2 m). Predni

LED budou pomalu zelené blikat, coZ znamend, Ze PalmControl byl aktivovan.
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b. Pokud je letadlo jiz ve vzduchu, zvednéte a natdhnéte paZi a umistéte dlar asi 6,6 stop (2 m) pred nos letadla. UdrZuijte dlan
otevienou a prsty blizko u sebe. Asi po dvou sekundéach budou predni LED diody pomalu zelené blikat, cozZ znamen4, ze

PalmControl byl aktivovan.

* Pokud podminky nejsou vhodné pro pouziti SmartCapture, predni LED diody budou svitit Cervené a v DJI GO 4 se zobrazi
varovani. Pokud aplikaci nepouZivate, pfipojte letadlo k mobilnimu zafizeni a spustte aplikaci, abyste vidéli popis

varovani .

Po aktivaci FaceAware a PalmControl miZete letadlo ovladat nésledujicimi zpGsoby. (Zistarite ve vzdalenosti 23 stop (7 m) od letadla,

aby byla rozpoznana vase gesta):

Kontrolni pozice

Pomalym pohybem dlan& nahoru nebo dol(i ovladate vysku

letadla. Pohybem paZe doleva nebo doprava ovladejte orientaci

letadla. Posunout dopfedu popf b =—ad
backward pro let dopFedu nebo dozadu. )
74
(G predni LED pomalu zeleng blikaji
T N )

Kontrolni vzdéalenost

Zvednéte a natdhnéte druhou paZi a drzte obé dlané blizko u N
sebe. Roztahnéte ruce od sebe a letadlo od vés odleti do
maximalni vzdalenosti 19,7 stop (6 m). Spojte ruce a letadlo
poleti smérem k vdm do minimalni vzdalenosti 6,6 stop (2 m).
— — — -
G) Predni LED pomalu zeleng blikaji \/

Nésledovat

Spustte ruku smérem k podlaze a aktivujte Follow. Jakmile je funkce Follow aktivovana, predni
LED diody se rozsviti zelené. Jak pohybujete svym télem, letadlo vas bude automaticky nésledovat.
Kdyz je funkce Sledovat aktivni, mizete znovu zvednout ruku nebo ruce a pouzit dal3i funkce
SmartCapture.

G predni LED sviti zelené

Pomoci funkce Sledovat miZzete vybrat bud Trace, aby vas letadlo sledovalo v konstantni
vzdélenosti, nebo Profil, aby vas letadlo sledovalo v konstantnim Ghlu a vzdalenosti ze strany.
(Dalsi informace o trasovani a profilu naleznete v ¢asti ActiveTrack.) Pokud pouZzivate SmartCapture

bez aplikace DJI GO 4, Trace nebo Profil bude vybran podle toho, ktery z nich jste pouZili pfi

poslednim poufziti funkce Sledovat pfi pouZzivani SmartCapture s aplikaci. . Pokud jste nikdy

nepoutzili Sledovat pfi pouzivani SmartCapture s aplikaci, bude vybrén vychozi vybér (Trace).
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Selfie

Jednou rukou udélejte gesto V. Jakmile bude vase selfie gesto rozpoznano, zatne dvousekundové
odpocitavani. Po uplynuti jedné sekundy zacnou predni LED diody letadla pomalu blikat ¢ervené a

poté, co zbyva jedna sekunda, za¢nou rychle blikat ¢ervené.

Skupinové selfie

Provedte dvé nebo vice gest V soucasné. Jakmile bude rozpoznano vase skupinové selfie gesto, zatne
dvousekundové odpocitavéni, po kterém letadlo pofidi prvni ze tfi fotografii. BEhem odpocitavani
budou pfedni LED pomalu jednu sekundu blikat ¢ervené a jednu sekundu rychle cervené blikat.

Predni LED diody pak zhasnou a letadlo poleti a

fotografie na aktudlni pozici.

Déle letadlo poleti do bodu vzdaleného pfiblizné 16 stop (5 m) od vasi skupiny a vystoupé a poridi

fotografii pod hlem 30°. Letadlo poté poleti do bodu vzdéaleného pfiblizné 23 stop (7 m) od vasi

skupiny a vystoupé a poridi fotografii pod Ghlem 15°. Nakonec letadlo poleti zpét do své pavodni

polohy. PFedni LED diody dvakrat cervené zablikaji, kdyZ letadlo pofizuje druhou a treti fotografii.

e Funkci skupinové selfie pouZivejte pouze v oblastech se silnym signalem GPS. Funkce skupinové selfie je deaktivovana, pokud
neni k dispozici signal GPS (napf. pfi létani uvnitf).

Nahrévejte videa

Prsty udélejte rdmové gesto (zajistéte, aby alespori jedna ruka byla nad vasim nosem). Jakmile bude r o |
rozpoznano vase gesto rdmecku, predni LED diody letadla zhasnou a kamera za¢ne nahravat. Po

uplynuti péti nebo vice sekund se dalSim gestem ramecku zdznam zastavi.

() Predni LED diody nesviti

Ovladani prepinani

Spustte ruku smérem k podlaze. PFedni LED se rozsviti zelené. Osoba, ktera by chtéla letadlo ovladat,

by méla zvedat dlar pred letadlo. Jakmile je letadlo pod jejich kontrolou, pfedni LED diody budou

pomalu zelené blikat. (I {

(G PFedni LED pomalu zeleng blikaji L -
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GestureLand

Pohybuijte dlani pomalu dold, aby letadlo kleslo. PokraCujte, dokud neklesne do své
minimalni vysky, poté mu pokracujte ve vyfizovani povell, aby sestoupilo dal3i t¥i

sekundy a automaticky pfistane a jeho motory se zastavi.

G- Pfedni LED pomalu zelené blikaji

& * Po pfistani s letadlem pomoci GestureLand budte opatrni, protoZe letadlo bude nadéle reagovat na gesta
rukou, dokud neopustite SmartCapture. Pokud letadlo detekuje gesto GestureLaunch predtim, nez opustite
SmartCapture, letadlo vzlétne.

PFi priblizovani k letadlu budte opatrni a zajistéte, abyste omylem neudélali gesto GestureLaunch.

Ukonceni SmartCapture

Klepr&m na v DJI GO 4 nebo prepnutim prepinace Flight Mode na S-mode na délkovém ovladaci ukoncite
SmartCapture. Pokud pouZzivate SmartCapture bez aplikace DJI GO 4, pro ukoneni SmartCapture nejprve pfistarite
s letadlem pomoci GestureLand a poté bud letadlo vypnéte, pfipojte letadlo k DJI GO 4 a klepnéte na, nebo pfipojte

Ieta@k dalkovému ovladaci a pfepnéte let. Pfepnuti rezimu do reZimu S.

A « Letadlo neopusti SmartCapture automaticky. Kdy?Z je letadlo ve vzduchu a po pfistani pomoci
GestureLand, bude letadlo nadale reagovat na gesta rukou, dokud ru¢né neukoncite SmartCapture,
takZe je tfeba opatrnosti.

 PFi pouZivani SmartCapture bez dalkového ovladace nebo aplikace DJI GO 4: a. Pokud
b&hem prvnich 60 sekund po vzletu neni detekovan Zadny oblicej nebo dlan, letadlo pFistava
automaticky;
b. Pokud dojde ke ztraté subjektu béhem sledovéni letadla leti zpét do polohy, ve které byl subjekt
naposledy zjisténo v a ¢ekd. Pokud letadlo detekuje objekt do 30 sekund, pokracuje za nim. Pokud
neni objekt detekovan do 30 sekund, letadlo automaticky pfistane.

ReZim stativu
Klepn@m na v aplikaci DJI GO 4 vyberte reZim stativu. V rezimu Tripod je maximalIni rychlost letu omezena na 2,2 mph (3,6 km/h). Reakce na

pohyby holi je také sniZzena pro plynulejsi a kontrolovanéjsi pohyby.

A ¢ ReZim stativ pouzivejte pouze tam, kde je signdl GPS silny nebo jsou svételné podminky ideaIni pro
systémy Vision. Pokud dojde ke ztraté signalu GPS a pokud jsou systémy vidéni deaktivovany nebo
nedostupné, letadlo se automaticky prepne do reZimu ATTI. V tomto pfipadé se rychlost letu zvy3i a

letadlo se nebude viset na misté. ReZim stativ pouZivejte opatrné.

Filmovy rezim

1
Klepfratim na v aplikaci DJI GO 4 vyberte rezim Cinematic. V rezimu Cinematic se prodluZuje brzdné draha letadla a
snizuje se rychlost jeho otaceni. Letoun bude jemné zpomalovat, dokud se nezastavi, aby byl zdznam plynuly a
stabilni, i kdyzZ jsou Fidici vstupy trhané.
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TapFly

TapFly nabizi Ctyfi dil¢i rezimy, Forward, Backward, Free a Coordinate. Pokud jsou vhodné svételné podminky (mezi 300 a 10
000 luxy), letadlo se automaticky vyhne prekazkam, které zaznamena.
Vpred: Letadlo poleti smérem k cili se systémem Forward Vision System, ktery snimé prekazky.

Backward: Letadlo poleti v opaéném sméru nez je cil, pficemz systém zpétného vidéni bude snimat prekazky.

Uvolnit: Letadlo poleti smérem k cili. Dalkovy ovladac Ize pouZit k volnému manévrovani s orientaci letadla.

Koordinator: Klepnéte na konkrétni misto na obrazovce. Letadlo poleti do tohoto bodu ve své aktualni vySce a poté bude

viset na misté.

Pomoci TapFly

Ujistéte se, Ze letadlo je v rezimu P a Ze je inteligentni letova baterie dostatecné

nabita. Chcete-li pouzivat TapFly, postupuijte podle nasledujicich krokd:

1. Vzlétnéte a vznasejte se alespon 3,3 stopy (1 m) nad zemi.
1
2.V DJI GO 4 klepnéte ng2yyberte TapFly, poté vyberte dil¢i rezim a postupujte podle pokyndi.
3. Klepnéte jednou na cil a pockejte, az se objevi tlacitko ,GO". Klepnutim na tlaitko ,GO" potvrdte vybér a letadlo poleti k cili

automaticky. Pokud cil nelze dosédhnout, zobrazi se vyzva. V takovém pripadé vyberte jiny cil a zkuste to znovu. Cil Ize

zménit uprostied letu klepnutim na obrazovku.

Za letu (GPS) 99 TapFly *
0 0925

0 e o =
16001/800003+ _ AUTO gop/u 20:33

e

[

o ®

(e}
I
3 @ ®

o

¢

v
Zurdtit o Koordinovat

Ukon¢eni TapFly
Stisknéte tlacitko Flight Pause na dalkovém ovladaci nebo zatdhnéte za ovladaci paku ve sméru proti sméru letu a letadlo
zabrzdi a bude viset na misté. Klepnutim na obrazovku obnovite TapFly. Klepnéte

° nebo prepnéte prepinac Flight Mode do S-mode pro ukonceni TapFly.

A * NEPOUZIVEJTE TapFly v oblastech s lidmi, zviFaty, malymi nebo jemnymi pfedméty (nap¥. vétve stromd nebo
elektrické vedeni) nebo prihlednymi pfedméty (napf. sklo nebo voda). Rezim TapFly nemusi spravné fungovat,
kdyZ letadlo leti nad vodou nebo snéhem pokrytymi oblastmi.

* Mezi ocekdvanymi a skute¢nymi dradhami letu vybranymi v TapFly mohou byt odchylky.

* VoliteIny rozsah pro smér cile je omezeny. NemUZete provést vybér blizko horniho nebo dolniho okraje obrazovky.
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Bod zajmu

Vyberte objekt a nastavte polomér kruhu, vysku letu a rychlost letu a letadlo bude obletét objekt podle téchto nastaveni.

@ e

Polomér kruhu VyEka letu

34 mil 12 mil

Go (e

3M/s

6
|

H#139m o0612m
H.S 7m tvsims @ 627 m

visp

Pokrocilé asistencni systémy pro piloty

Funkce Advanced Pilot Assistance Systems (APAS) je k dispozici v P-reZimu. KdyZ je APAS povoleno, letadlo nadéle reaguje na
uZivatelské pikazy a planuje svou drahu podle vstupl ovladaci paky a letového prostfedi. APAS usnadiiuje vyhybat se prekazkam a

ziskat plynulejsi zabéry a poskytuje lepsi zazitek z Iétani.

KdyZ je APAS povoleno, stisknutim tlacitka Flight Pause na délkovém ovladaci nebo klepnutim na aplikaci DJI GO 4 letadlo 6 v
zastavi. Letoun bude tfi sekundy viset a ¢eka na povely pilota.

A
Cheeteli aktivovat APAS, klepnéte na AgAR, v aplikaci DJI GO 4.

A *® Funkce APAS je automaticky deaktivovana pfi pouZiti inteligentnich letovych rezimd a automaticky se obnovi po ukonéeni

inteligentnich letovych rezimd.

Letovy zaznamnik

Letové data vCetné letové telemetrie, informaci o stavu letadla a dal3ich parametrt se automaticky ukladaji do interniho zaznamniku

dat letadla. K témto datdim Ize pfistupovat pomoci DJI Assistant 2.
PFipevnéni a odpojeni vrtuli

Mavic Air pouziva vrtule model 5332S. Existuji dva druhy vrtuli 53325, které jsou navrzeny tak, aby se otacely riznymi sméry.

PFitomnost nebo nepfitomnost bilych znagek na vrtulich ukazuje, o jaky typ se jednd, a tedy ke kterym motordim by mély byt pfipojeny.
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Vyrazny Neoznaceny
PFipevnéte na motory s bilymi znackami PFipevnéte na motory bez bilych znacek

)7@ Otocte vrtule v naznaceném sméru pro montaz a utazeni.

Pripevnéni vrtuli

Pripevnéte vrtule s bilymi znatkami k motortim s bilymi zna¢kami. Zatlagte kazdou vrtuli dolt na montazni desku a otacejte ve sméru

zamku, dokud neni zajisténa. Neoznacené vrtule nasadte na motory bez znacek.

4

Bilé znacky Neoznaceny

Demontaz vrtuli

Zatlacte vrtule dolG do montazni desky a ototte je ve sméru odemknuti.

A ® Listy vrtule jsou ostré - zachazejte s nimi opatrné.
*® Pouzivejte pouze originalni vrtule DJI a nemichejte typy vrtuli.

® Pred kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vechny vrtule v dobrém stavu. NepouZivejte staré, odstipnuté nebo zlomené vrtule.

*® Pred kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule a motory pevné a spravné nainstalovany.
*® Abyste predesli zranéni, nestlijte a nedotykejte se vrtuli nebo motord, kdyZ se toi.
® Bé&hem prepravy nebo skladovéani umistéte letadlo ve sméru znazornéném v prepravnim kuffiku, aby nedoslo k poskozeni

vrtuli. Vrtule nemackejte ani neohybejte. Pokud dojde ke zkresleni vrtuli, bude ovlivnén letovy vykon.

Inteligentni letova baterie

Mavic Air Intelligent Flight Battery je 11,55 V, 2375 mAh baterie s funkci chytrého nabijeni/vybijeni. Mél by byt nabijen pouze pomoci

vhodného napéjeciho adaptéru schvéleného spolecnosti DJI.

Vlastnosti baterie

1. Zobrazeni Grovné baterie: LED indikatory zobrazuji aktudlni Uroven baterie.
2. Funkce automatického vybijeni: Aby se zabranilo otoku, baterie se automaticky vybije na méné nez 65 % maximalniho nabiti, kdy?Z je
necinné déle neZ 10 dni. Vybiti baterie na 65 % trva priblizné jeden den. Je normalni, Ze b&hem procesu vybijeni baterie unika mirné

teplo.

3. VyvaZené nabijeni: BEhem nabijeni se automaticky vyrovnavaji napéti ¢lankd baterie.
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4. Ochrana proti prebiti: Nabijeni se automaticky zastavi, kdyZ je baterie pIné nabit4.
5. Detekce teploty: Baterie se bude nabijet pouze pfi teploté mezi 41° a 104° F
(5°Ca40°qQ).
6. Overcurrent Protection: Baterie se prestane nabfjet, pokud je detekovan nadmérny proud.
7. Ochrana proti nadmérnému vybiti: Vybijeni se automaticky zastavi, aby se zabranilo nadmérnému vybijeni.
8. Ochrana proti zkratu: Napajeni se automaticky prerusi, pokud je detekovan zkrat.

9. Ochrana pred poskozenim &lankd baterie: Aplikace DJI GO 4 zobrazi varovnou zpravu, kdy? je detekovan poskozeny ¢lanek baterie.

10. ReZim hibernace: Baterie prerusi napajeni a vypne se po 20 minutach necinnosti, aby se 3etfila energie. Aby se zabranilo
nadmérnému vybiti baterie, prejde po Sesti hodinach necinnosti do rezimu hibernace, pokud je Groveri nabiti baterie nizsi nez 10

%. V rezimu hibernace se indikatory nabiti baterie nerozsviti. Nabitim baterie ji probudite z reZimu spanku.

11. Komunikace: Jsou prenaseny informace tykajici se napéti, kapacity a proudu baterie
do letadla.

A ¢ Pred pouzitim si prectéte bezpecnostni pokyny pro inteligentni letovou baterii Mavic Air . UZivatelé prebiraji
plnou odpovédnost za viechny operace a poufZiti.

@ * Pred prepravou inteligentnich letovych baterii pfi letu letadlem musi byt vybité na 30 % nebo méné. To Ize provést

létanim s Mavic Air venku, dokud nezbyva méné nez 30 % nabiti nebo dokud se inteligentni letova baterie nezapne.

Pouziti baterie

Stisknéte jednou tlacitko Napajeni a poté znovu stisknéte a podrzte na dvé sekundy pro zapnuti nebo vypnuti baterie.

Kontrolky stavu baterie
LED1

LED2
LED3

Tlacitko napéjeni

Upozornéni na nizkou teplotu

1. Kapacita baterie je vyrazné sniZena pfi létani za nizkych teplot (14° aZ 41° F (-10° az 5° C))
prostredi.

2. Baterie nelze pouzivat v prostfedi s extrémné nizkou teplotou (< 14° F (-10° C)).

3. Ukoncete let, jakmile aplikace DJI GO 4 zobrazi upozornéni na nizkou Groveri baterie pFi nizké teploté
prostredi.

4. Pro zajisténi optimalniho vykonu baterie udrZujte teplotu baterie nad 68° F (20° C).

5. SniZzena kapacita baterie v prostfedi s nizkou teplotou sniZuje rychlost vétru letadla

odporovy vykon, proto je nutna zvysena opatrnost.

A V chladném prostiedi vloZte baterii do bateriového prostoru a zapnéte letadlo pFiblizné na 1 aZ 2 minuty, aby se zahfalo

pred vzletem.
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Kontrola Urovné baterie

LED diody Grovné nabiti baterie na baterii ukazuji, kolik zbyva nabiti. Pokud je baterie vypnutd, stisknéte jednou
tlacitko Napajeni a rozsviti se LED diody stavu baterie, aby se zobrazila aktudlni Groven nabiti baterie.

Kontrolky stavu baterie

O : LED sviti. : LED blika: () (O 1 LED nesviti.

LDt (o7 LEDS LED4 Uroven baterie
@) @) O 88 % - 100 %
O O @) 75 % - 88 %
@) O @) O 63 % -75%
O @) @3 O 50 % - 63 %
@ @) O O 38%-50 %
O Q O O 25 % -38 %
O O O O 13%-25%
O @) O O 0%-13%

Nabijeni baterie
Inteligentni letova baterie musi byt pfed prvnim pouZitim pIné nabita:
1. Pfipojte napajeci adaptér ke zdroji napajeni (100 az 240 V, 50/60 Hz).

2. Pripojte inteligentni letovou baterii k napajecimu adaptéru pomoci nabijeciho kabelu baterie s vypnutou baterii.

3. LED diody Urovné baterie zobrazuji aktuaIni Uroveri baterie béhem nabijeni. Inteligentni letova baterie je pIné
nabitd, kdyz zhasnou vSechny kontrolky Grovné baterie. Jakmile je baterie pIné nabita, odpojte napajeci adaptér.

@:HDD%:CC

Napéjeci zadsuvka

AC napéjeci adaptér

Inteligentni letova baterie

Doba nabijeni inteligentni letové baterie

53 minut v prostredich pfi teplotach mezi 59° a 104° F (15° a 40° C); 1 hodinu a 40 minut v prostredich pfi teplotach
mezi 41°a 59° F (5°a 15° C).

A « NENABIJEJTE inteligentni letovou baterii ihned po letu, protoZe jeji teplota méze byt pfili§ vysoka. NENABIJEJTE

inteligentni letovou baterii, dokud nevychladne na teplotu blizkou pokojové teploté.

« Sitovy adaptér prestane nabijet baterii, pokud teplota €lank( baterie neni v provoznim rozsahu (41° az
104° F (5° az 40° C)). Idealni teplota nabijeni je 71,6 ° aZ 82,4 ° F (22 ° a2 28 ° ().

* Volitelny rozbocovac pro nabijeni baterii miZe nabijet az Ctyfi baterie. Nav3tivte prosim oficialni online obchod DJI, kde se
dozvite vice.
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Kontrolky stavu baterie b&éhem nabijeni

O . Lep sviti. : LED blika: O

LED1

o) E 3

LED2

O € & &F

O : LED nesviti.

LED3 LED4

O € & O
O @00

Urove baterie
0% -50 %
50% -75%
75 % - 100 %

PIné nabito

Ochrana baterie

NiZe uvedend tabulka ukazuje mechanismy ochrany baterie a odpovidajici vzory LED.

Mechanismy ochrany baterie

LED1 L
O

O O O O O

ED2 LED3

) fe] © [e}

LED4 Vzpr blikdn

@)

O O|%® #% O

O

O & O O O

LED2 blika dvakrat za sekundu
LED2 blika trikrat za sekundu

LED3 bliké dvakrat za sekundu

LED3 blika trikrat za sekundu

LED4 blika dvakrat za sekundu
LED4 blika trikrat za sekundu

Polozka ochrany baterie

Byl zjistén nadproud

Zjistén zkrat

Bylo zjisténo prebiti

Bylo zjiSténo prepéti nabijecky

Teplota nabijeni je pFilis nizka

Teplota nabijeni je prilis vysoka

V pripadé ochrany proti teploté nabijeni baterie obnovi nabijeni, jakmile se teplota vrati do povoleného rozsahu.

Pokud se aktivuje néktery z dal3ich mechanismi ochrany baterie, pro obnoveni nabijeni po vyFe3eni problému je
nutné nejprve stisknutim tlacitka Napajeni vypnout baterii, odpojit baterii od napajeciho adaptéru a poté ji znovu

zapojit do obnovit nabijeni.

A * DJI nepfebird zadnou odpovédnost za $kody zpUsobené napajecimi adaptéry tretich stran.

VloZeni inteligentni letové baterie

Vlozte inteligentni letovou baterii do prostoru pro baterii letadla a ujistéte se, Ze je pevné namontovana a ze

V.

zapadky baterie zapadly na misto.
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Vyjmuti inteligentnfi letové baterie

Posurite zdpadky baterie po stranach inteligentni letové baterie a baterie vyskoci z prostoru pro baterii.

/I * Nikdy nevkladejte ani nevyjimejte bateri, kdy? je zapnuta.
* Ujistéte se, Ze je baterie pevné namontovéana. Pokud je baterie nespravné namontovana, letadlo nevzlétne.

Gimbal a kamera
Gimbal

3osy gimbal Mavic Air poskytuje stabilizaci pro kameru, coZ vdm umozni zachytit ¢isté a stabilni snimky a video. Kardanovy zavés ma rozsah

naklonéni od -90° do +17°. Rozsah naklonéni je standardné nastaven na-90° aZ 0° a Ize jej upravit v DJI GO 4 (klepnéte na a vyberte

»Advanced Settings” > ,Extend Gimbal Tilt Limit"). @
Dalsi nastaveni gimbalu, jako je rezim gimbal a automatické kalibrace gimbalu, Ize také vybrat klepnutim

K ovladani sklonu kamery poufZijte otoény ovladac na dalkovém ovladaci. Pfipadné v DJI GO 4 pFejdéte do Zobrazeni kamery, stisknéte a

podrzte na obrazovce, dokud se neobjevi modry kruh, a pfetazenim kruhu nahoru a dold ovladate naklanéni kamery. Pfetazenim kruhu

doleva a doprava budete ovladat orientaci letadla.

17°

0°

Provozni rezimy kardanu
K dispozici jsou dva provozni rezimy gimbalu. Pfepinejte mezi rliznymi provoznimi rezimy na strance nastaveni fotoaparatu v aplikaci D)I
GO 4.

Rezim sledovani: Uhel mezi orientaci gimbalu a pFidi letadla ziistava po celou dobu konstantni.

ReZim FPV: Z&vés se bude synchronizovat s pohybem letadla, aby poskytoval letecky zaZitek z pohledu prvni osoby.

A * Neklepejte ani neklepejte na gimbal, kdy? je letadlo zapnuté. Pro ochranu kardanu béhem vzletu vZdy startujte z rovné,
oteviené zemé.
® K chybé gimbalového motoru muaze dojit v téchto situacich:

A. Letoun je umistén na nerovném povrchu nebo je pohyb gimbalu znemoznén.

® Létani v husté mize nebo mracich mize zpUsobit, Ze gimbal bude mokry, coz vede k do¢asnému selhani. Po vyschnuti gimbal

obnovi plnou funkénost.

32 © 2018 DJI V3echna préava vyhrazena.



Machine Translated by Google

Névod k pouZziti Mavic Air

Fotoaparat

Palubni kamera vyuZiva svdj 1/2,3” CMOS snimac k zachyceni videa v rozlideni az 4K pfi 30 snimcich za sekundu a 12 megapixelovych
fotografii. Video mlZete nahravat bud ve formatu MOV nebo MP4. Dostupné rezimy fotografovani zahrnuiji Jeden snimek, Série, Interval,
HDR a rlizné rezimy Panorama. Zivy nahled toho, co kamera vidi, Ize sledovat na pFipojeném mobilnim zafizeni prostiednictvim aplikace

DJI GO 4.

Fotoaparat Slot pro kartu microSD

Mavic Air je dodévan s 8 GB vnitfni paméti a podporuje také pouZiti microSD karty pro ukladani vasich fotografii a videi. Je vyZadovéna

karta microSD UHS-1 kvl vysoké rychlosti ¢teni a zapisu vyZzadované pro video data s vysokym rozlidenim.

— Slot na microSD kartu

A o Nevyjimejte kartu microSD z letadla, kdyz je zapnuté.

* Pro zajisténi stability kamerového systému jsou jednotlivé videozdznamy omezeny na 30 minut.
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Dalkovy ovladac

Tato ¢ast popisuje funkce
dalkového ovladace a obsahuje

pokyny pro ovladani letadla a kamery.
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Dalkovy ovladac

V déalkovém ovladaci je zabudovéna vylepsena Wi-Fi technologie DJI, kterd umoziiuje maximalni pfenosovou vzdalenost 2,49 mil (4
km)* a stahovani 720p videa z letadla do aplikace DJI GO 4 na vaSem mobilnim zafizeni. Odnimatelné ovladaci packy usnadmuji
skladovani délkového ovladace. Maximalni Zivotnost baterie dalkového ovladace je pfiblizné 3 hodiny**. Viz schéma dalkového

ovladace v ¢asti Profil produktu.

Pomoci dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen dobijeci baterii, kterd mé kapacitu 2970 mAh. Jednim stisknutim tlacitka Napajeni zkontrolujte aktudIni

Uroveri nabiti baterie. Stisknéte jednou, pak znovu a podrzte pro zapnuti nebo vypnuti dalkového ovladace.

Nabijeni baterie

Pomoci kabelu USB-C pfipojte adaptér USB k napajecimu adaptéru a poté zapojte adaptér USB do portu Charging / Main Video Link

na dalkovém ovladadi. PIné nabiti baterie dalkového ovladace trva pfiblizné dvé a pal hodiny.

(11 JeAr—o00—A , S

Napajeci zasuvka

usB

AC napéjeci adaptér
pel P Adaptér

Ovladani kamery

Natécejte videa/fotografie a upravujte naklon fotoaparatu pomoci tlacitka spousté, tlacitka nahravani a ovladace gimbal na délkovém

ovladaci.

* Dalkovy ovladat je schopen dosdhnout maximalni pfenosové vzdalenosti (FCC) v Sirokém otevieném prostoru bez el.
magnetické interference a ve vy3ce asi 400 stop (120 m).
** Maximalni vydrz baterie byla testovana v laboratornich podminkach pomoci zafizeni iOS. Tato hodnota by méla byt brana jako referencni

pouze erence.
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Ovladani letadla

Ovladaci packy dalkového ovladace se pouZivaji k ovladani orientace letadla (vyboceni), vpred/
zpétny pohyb (pitch), nadmorska vyska (plyn) a levy/pravy pohyb (roll). Funkce, kterou kazdy pohyb ovladaci
paky vykonava, je urcena volbou rezimu ovladaci paky. K dispozici jsou tfi pfedprogramované rezimy (rezim
1, rezim 2 arezim 3) a v aplikaci DJI GO 4 Ize definovat vlastni rezimy. Vychozi rezim je rezim 2.

V kazdém ze tfi pfedprogramovanych rezimd se Mavic Air vznasi na misté v konstantni orientaci, kdyz jsou obé
paky vycentrovany. Zatlacenim ovladaci paky ze stfedni polohy se provede funkce zndzornéna na obrazku nize.

Rezim 1
Levé paka Vpé Prava paka
i @
® | ®
G ) oo
ReZim 2 Levs péka ? pravé péka vores
5 S &
® | ® l
¥ | A4
4
@ Q l ) Qo <3 \ -b
Rezim 3

Leva paka Vpred Prava paka

.

Pozadu

4
® aor)
®
S
4
4
®
¥

Pravo
Zahnite doleva Zahnéte doprava
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Obrézek nize vysvétluje, jak pouzivat jednotlivé ovladaci paky, jako priklad pouzivéa rezim 2.

Vzdaleny
zod %ny Letadlo
Ovladac
- (Ukazuje smér nosu)
(Rezim 2)

Poznamky

Pohyb levé paky nahoru nebo dolt méni vy3ku letadla. Zatlacte paku

nahoru pro stoupéni a doli pro sestup. Cim vice je hal

posunutim od stfedové polohy, tim rychleji bude letadlo ménit
vysku. VZdy jemné zatlacte na péku, abyste zabranili nahlym a

neocekdvanym zménam nadmorské vysky.

Pohybem levé packy doleva nebo doprava se ovlada orientace
letadla. Zatlacte paku doleva

otocte letadlo proti sméru hodinovych rucicek a doprava, chcete-li letadlo
otogit ve sméru hodinovych ruti¢ek. Cim vice je hal

odsunuty od stfedové polohy, tim rychleji

letadlo se bude otacet.

Pohybem pravé paky nahoru a dold se méni sklon letadla. Zatlalte
péaku nahoru pro let dopFedu a dolti pro let vzad. Cim vice je hal

odtlacena od stfedové polohy, tim rychleji

letadlo se bude pohybovat.

Pohybem pravé paky doleva nebo doprava se zméni naklon letadla. Zatlacte
paku doleva pro let doleva a doprava pro let doprava. Cim vice je paka

odtlacena od stfedové polohy, tim rychleji se bude letadlo pohybovat.

A ¢ Udrzujte dalkovy ovlada¢ mimo dosah magnetickych materiélG, aby nebyl ovlivnén magnetickym rusenim.

* B&hem prepravy nebo skladovani se doporutuje vyjmout ovladaci paky a uloZit je do jejich tloznych slotti na dalkovém

ovladaci, aby nedoslo k jejich poskozeni.
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PFepinac letového rezimu

PFepnutim prepinace vyberte pozadovany letovy rezim.
Vyberte si mezi P-reZimem a S-reZzimem.

Pozice Letovy rezim
P-rezim

S-méd

Tlacitko RTH

Stisknutim a podrzenim tlaitka RTH spustite proceduru ndvratu domd (RTH). Letadlo se poté vrati do posledniho zaznamenaného bodu

Home. Dal3im stisknutim tohoto tlacitka zrusite proceduru RTH a znovu ziskéte kontrolu nad letadlem. Dal3i informace o RTH naleznete v
Casti Navrat na domovskou stranku.

Funkéni tlacitko a prizplsobitelné tlagitko

Funkce tlacitka Function a Customizable se nastavuji v aplikaci DJI GO 4.

Optimalni pfenosova zéna

Signal mezi letadlem a dalkovym ovladacem je nejspolehlivéjsi, kdyz jsou antény umistény vzhledem k letadlu, jak je zndzornéno

nize.

V. X
silny slaby

Ujistéte se, Ze letadlo leti v optimalni pfenosové zéné. Chcete-li zachovat optimalni pfenosovy vykon, nastavte dalkovy ovladac a

antény podle obréazku vyse.
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Propojeni dalkového ovladace

Délkové ovladace zakoupené spolecné s Mavic Air jsou pied odeslanim propojeny. Chcete-li pfipojit dalkovy ovladac k Mavic Air, postupujte

podle nasledujicich pokynu:

1. Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac.

2. Spustte DJI GO 4.

3. Vyberte ,Pripojit k Wi-Fi letadla” a ,Dratové pripojeni“. A poté vyberte ,Propojeni dalkového ovladace
ovladac¢”.

4. Stisknéte a podrzte na dvé sekundy funkéni tlacitko letadla. Jakmile uslysite a, uvolnéte tlacitko
jediné pipnuti a predni LED blikaji cervené.

5. Kdyz se stavova LED na dalkovém ovladaci rozsviti zelené a pfedni LED diody se rozsviti ¢erveng,

propojeni je dokon&eno.

':Q:' *® Zajistéte, aby byl dalkovy ovlada¢ béhem propojovani ve vzdalenosti do 1,6 stop (0,5 m) od letadla.
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Aplikace DJI GO 4

Tato ¢ast predstavuje hlavni

funkce aplikace DJI GO 4.
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Aplikace DJIGO 4

Pomoci této aplikace muZete ovladat gimbal, kameru a dal3i funkce letadla. Aplikace obsahuje sekce Vybaveni, Editor, SkyPixel a Ja,

které se pouZivaji pro konfiguraci vaeho letadla a Upravu a sdileni vaSich fotografii a videi s ostatnimi.

Zafizeni
Nabidka zafizeni

Pokud jesté neni vybrana, vyberte Mavic Air z nabidky zafizeni v levém hornim rohu obrazovky.

Nabidka funkci

Kleprigm na v pravém hornim rohu obrazovky otevFete nabidku funkci. Toto menu ma p&t moZnosti:
Naskenujte QR kéd: Naskenujte QR kéd pro pripojeni k letadlu.

Akademie: PouZivejte letecky simulétor, sledujte vyukové programy a prectéte si produktové manudly.

Letové zaznamy: PFistup ke vem zaznamdm letG.
GEO z6ny: Prectéte si informace o GEO zénach.

Find My Drone: Ziskejte na mapé soufadnice posledni zaznamenané polohy vaseho letadla a prikazte letadlu, aby zablikalo LED

diodami a vydalo pipnuti.

Pohled z fotoaparatu

Vstupte do Zobrazeni kamery klepnutim na tlacitko ,GO FLY” na obrazovce Vybaveni s vasim mobilnim zafizenim pripojenym k letadlu.

22 <ip Za letu (! S BAGT%

2] foon a0 05+ AUTO
®
R o e
20-+& a
[ J
7 T -
H139m ©0612m C:)
HS7mis 'y #Vv.S1ims  Bde27m o3+ 15

16

1. Stavovy Fadek systému

READY TO GO (GPS) : Tato ikona oznacuje stav letu letadla a zobrazuje rdizné varovné zpravy.

2. Stav detekce prekazky

e e e CeFVENE Pruhy se zobrazi, kdy? jsou prekazky blizko letadla. Kdy? jsou prekazky v dosahu detekce, zobrazi se

oranzové pruhy.

© 2018 DJI V3echna prava vyhrazena. 41



Machine Translated by Google

Navod k pouziti Mavic Air

3. Indikator Grovné baterie
—o—o——o : Indikator Urovné baterie poskytuje dynamické zobrazeni irovné baterie. Barevné zény zapnuty

indikator stavu baterie pfedstavuje Urovné energie potiebné k provadéni riznych funkci.

4. Letovy rezim
S
S : Text vedle této ikony oznacuje aktualni letovy rezim.

Klepnutim nakonfigurujete nastaveni Flight Controller. Tato nastaveni umoZiuji upravit limity letu a nastavit hodnoty zisku.

5. Parametry fotoaparatu
Zobrazuje parametry fotoaparatu a kapacitu vnitfniho UloZisté a microSD karty.

B

6. Sila signalu GPS

&l ) o o - , ’
\&*lll: zobrazuje aktualni silu signalu GPS. Bilé pruhy oznacuji dostate¢nou silu GPS.

7. Stav systém vidéni vpied a vzad

”)) : Klepnutim na toto tlacitko aktivujete nebo deaktivujete funkce poskytované systémy pro dopredné a zpétné vidéni.

8. Nastaveni Wi-Fi

=
= 246 : Klepnutim vstoupite do nabidky Nastaveni Wi-Fi.
9. Urovef baterie

EA 61 %: Zobrazuje aktualni iroven nabiti baterie. Klepnutim zobrazite nabidku informaci o baterii, nastavite riizné prahové
hodnoty pro varovani baterie a zobrazite historii varovani o baterii.

10. Obecna nastaveni

® ® ®: Klepnutim vstoupite do nabidky Obecna nastaveni pro nastaveni jednotek méfeni, zapnuti/vypnuti

livestream a upravit nastaveni zobrazeni trasy letu.

11. Pfepinani fotografii/videi

&

'a : Klepnutim prepnete mezi reZimy nahravani fotografii a videa.

12. Gimbal Slider

(ORXECYRRTTRTYRD @: Zobrazuje uhel naklonéni zavésu.

13. Tlacitko Shoot / Record

() @ : Klepnutim zahéjite fotografovani nebo nahravani videa.
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14. Nastaveni fotoaparatu
-o-
o2 : Klepnutim vstoupite do nabidky Nastaveni fotoaparatu.
Kleprgm nastavite ISO, zavérku a automatickou expozici fotoaparatu.
Klepnﬂn vyberte rezimy fotografovani. Mavic Air podporuje Single Shot, Burst Shot, Interval Shot a riizné rezimy
Panorama. Panorama podporuje ctyfi dilci rezimy snimani a dokaze zachytit a generovat 32megapixelové sférické

panoramatické fotografie.

Klepnam oteviete nabidku Obecna nastaveni fotoaparatu.

15. Prehravani

E : Klepnutim vstoupite na stranku prehravani a zobrazite nahled fotografii a videi, jakmile jsou pofizeny.

16. Letecka telemetrie
D 30M: Vzdélenost mezi letadlem a vychozim bodem.
H 10.0M : Vy3ka od vychoziho bodu.
HS 10.0M/S : HorizontdIni rychlost letadla.
VS 2.0M/S: Vertikalni rychlost letadla.

17. Mapa

Klepnutim zobrazite mapu.

18. Pokrocilé asistencni systémy pro piloty
JE’: Klepnutim zapnete/vypnete funkci APAS. Funkce APAS je deaktivovana, pokud jsou deaktivovany/nedostupné systémy

dopredného a zpétného vidéni.

19. Inteligentni letovy rezim

Klepnutim vyberte inteligentni letové rezimy.

20. Chytré RTH

@‘;: Klepnutim zahajite proceduru Smart RTH a letadlo se vrati do posledniho zaznamenaného bodu Home.

21. Automaticky start/pFistani

é) /é): Klepnutim zahéjite automaticky vzlet nebo pfistani.

22. Zpét

.:_’l’: Klepnutim se vratite do hlavni nabidky.
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Editor

V aplikaci DJI GO 4 je zabudovan inteligentni editor videa. Po nahrani nékolika videoklipt a jejich staZeni do mobilniho zafizeni pFejdéte na

domovské obrazovce do Editoru. Poté muZete vybrat S8ablonu a uréeny pocet klip, které se automaticky spoji a vytvori kratky film, ktery

Ize okamZité sdilet.

SkyPixel

ProhliZejte a sdilejte fotografie a videa na strance SkyPixel.

Mmé

Pokud jiz mate et DJI, budete se moci Gcastnit diskuzi na féru a sdilet sv(j vytvor s komunitou.

Ovladani letadla pomoci mobilniho zafizeni
K ovladani letadla pomoci DJI GO 4 muZete pfipojit mobilni zafizeni pfes Wi-Fi:
1. Zapnéte letadlo.

2. Stisknéte a podrzte funkeni tlacitko na letadle po dobu ¢ty sekund, dokud neuslysite dvojité pipnuti,
coz znamen4, Ze letadlo pFe$lo na ovladani mobilniho zafizeni.

3. Spustte aplikaci DJI GO 4 a klepnéte na ikonu v pravém hornim rohu obrazovky. Dale prohledejte Wi-Fi
QR kéd na letadle pro zahajeni procesu pfipojeni.

" 3 . . . S
4. Klepnutig® pa automaticky vzlétnete. PoloZte oba palce na obrazovku a poufZijte virtualni joysticky
manévrovat s letadlem.

&  Pfi létani pouze s mobilnim zaFizenim v 3irokém otevieném prostoru bez elektromagnetického ruseni je maximalni pfenosové

vzdalenost priblizné 328 stop (100 m) ve vySce 164 stop (50 m).

® Frekvenci Wi-Fi Ize nastavit na 2,4 GHz (vychozi) nebo 5 GHz. Na podporovanych mobilnich zafizenich nastavte Wi-Fi na 5
GHz pro méné ruseni.

® Zapnéte Wi-Fi svého mobilniho zafizeni a zadejte heslo Wi-Fi zobrazené na letadle pro pFipojeni k siti Mavic Air, pokud z
néjakého divodu nemiiZete naskenovat QR kéd.

® Pfi pfepnuti zpét do rezimu déalkového ovladani je vyzadovano propojeni.

® Chcete-li resetovat Wi-Fi SSID a heslo a resetovat frekvenci Wi-Fi na 2,4 GHz, stisknéte a podrzte funkéni tlacitko letadla
po dobu asi 6 sekund, dokud neuslysite tfi pipnuti.
Pfipadné klepnéte na ,Napovéda” v aplikaci D)I GO 4 a postupujte podle pokyn(.

® Létejte s mobilnim zaFizenim pouze v Siroce otevienych oblastech s relativné malym elektromagnetickym
rusenim. Pokud je va3e pfipojeni nepfiznivé ovlivnéno rusenim, lette radé&ji s dalkovym ovladacem nebo se presurite

do oblasti s men3im rusenim.
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Pouziti virtualnich joystick(
PFed pouZzitim virtualnich joystickd se ujistéte, Ze bylo mobilni zaFizeni pfipojeno k letadlu. Ilustrace niZe jsou zaloZzeny na rezimu 2 (leva
péaka ovlada plyn a staceni, prava paka ovlada sklon a naklon). Klepnéte

pro povoleni nebo zakazani virtualnich joystickd.

Za letu (GPS)

0929

W s v w @ o T
1600 1/8000 +0.3 AUTO | 1080P/24 20:33 .

@

Virtudlni joysticky

(o

Vlevo Prévo

D= ©4
@@\)

A * Oblast za bilymi kruhy také reaguje na ovladaci pfikazy.
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Let

Tato €ast popisuje postupy
bezpecného letu a letova omezeni.
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Let

Po dokonceni predletové pfipravy se doporucuje pouZit letecky simuldtor v aplikaci DJI GO 4, abyste zdokonalili své letecké dovednosti
a procvicili si bezpecné |étani. Zajistéte, aby byly viechny lety provadény na otevieném prostranstvi. Informace o pouzivani dalkového

ovladace a aplikace k ovladéni letadla najdete v ¢astech Délkovy ovladac a Aplikace DJI GO 4.

PoZadavky na letové prostredi

1. NepouZzivejte letadlo v nepfiznivych povétrnostnich podminkéch. Pat¥i mezi né rychlost vétru presahujici 10 m/s,
snih, dést'a mlha.

2. Létejte na otevrenych prostranstvich. Vysoké konstrukce a velké kovové konstrukce mohou ovlivnit pfesnost palubni jednotky
kompas a systém GPS.

3. Vyhybejte se pFekazkam, daviim, vedeni vysokého napéti, stromiim a vodnim plocham.

4. Minimalizujte ruseni tim, Ze se vyhnete oblastem s vysokou Urovni elektromagnetismu, jako jsou mista v blizkosti elektrického
vedeni, zakladnovych stanic, elektrickych rozvoden a vysilacich vézi.

5. Vykon letadla a baterie podléha faktorm prostfedi, jako je hustota vzduchu a teplota. P¥i letu ve vy3ce 16 404 ft (5 000 m) nebo

vice nad mofem budte velmi opatrni, protoze muaze dojit ke sniZzeni vykonu baterie a letadla.

6. Mavic Air nemuze pouzivat GPS v polarnich oblastech. PFi létani pouZivejte systém vidéni dolt
v takovych lokalitach.

Letové limity a GEO zény

PFi létani s Mavic Air dodrZujte vSechny zakony a predpisy. Letovd omezeni jsou uplatfiovéna ve vychozim nastaveni, aby pomohla

uzivatelim provozovat tento produkt bezpecné a legainé. Letova omezeni zahrnuji vyskové limity, limity vzdalenosti a GEO zony.
PFi provozu v P-reZimu funguji soucasné vyskové limity, limity vzdalenosti a GEO zény pro fizeni bezpecnosti letu.

Limity letové vySky a vzdalenosti
Limity vy3ky letu a vzdalenosti Ize zménit v aplikaci DJI GO 4. Maximalni nastaveni letové vysky nesmi pfekrocit 1640 ft (500 m). Na

zakladé téchto nastaveni bude va3 Mavic Air 1état v omezeném valci, jak je zndzornéno nize:

|, Maximalni polomér
Maximalni letova vyska

Home Point

Vyska letadla pri
zapnuti
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Silny signal GPS G «+---- Bliké zeleng
Letové limity Aplikace DJI GO 4 Indikator stavu letadla
Vy3ka letadla nemize Upozornéni: Bylo

Motmibt parorda st orment e N/A
prekrotit stanovenou hodnotu. dosazeno limitu vysky.

o Vzdélenost letu musi byt v rdmci Upozornéni: Vzdélenost

Maximalni vzdalenost N/A
maximalniho poloméru. dosazeno limitu.

Slaby signal GPS Y) +eeee- Blika Zlutd

Letové limity

Vyska je omezena na 16 stop (5 metr), kdyz je
signal GPS slaby a je aktivovan systém
vidéni dold.

Maximini nadmofska vjska
Vy3ka je omezena na 98 stop (30 metrti), kdyz je
signal GPS slaby a systém Downward

Vision je deaktivovan.

Maximalini vzdalenost Bez omezeni

DJI GO 4 App Indikator stavu letadla

Upozornéni:
Bylo dosazeno N/A

limitu vysky.

o Pokud letadlo doséhne jednoho z limitd, stale miZete letadlo ovladat, ale nemUzZete s nim letét dal.

A * Pokud letadlo leti mimo maximalni radius, poleti zpét do dosahu automaticky, kdyz je signal GPS silny.

 Z bezpetnostnich divodt prosim nelétejte v blizkosti letist, dalnic, nadrazi, Zelezni¢nich trati, center mést nebo jinych

citlivych oblasti. Létejte s letadlem pouze ve vasi linii viditelnosti.

GEO z6ny

V3echny GEO z6ny jsou uvedeny na oficidlnich strankach DI na http://www.dji.com/flysafe. GEO zény jsou rozdéleny do riiznych

kategorii a zahrnuji mista, jako jsou letisté, letistni pole, kde |étaji pilotovana letadla v malych vyskach, hranice mezi zemémi a

citlivd mista, jako jsou elektrarny.

Kontrolni seznam pred vystupem

1. Ujistéte se, Ze dalkové ovladani, chytré zafizeni a inteligentni letova baterie jsou pIné nabité.

2. Ujistéte se, Ze je inteligentni letova baterie pevné namontovéana.

3. Ujistéte se, Ze ramena letadla a podvozky jsou rozloZzené.

4. Ujistéte se, Ze vrtule a kryty vrtule jsou v dobrém stavu a bezpe¢né namontované a

dotazené.
5. Ujistéte se, Ze nic nebrani motordim a Ze motory funguji normalng.
Ujistéte se, ze Cocka kamery a snimace systému Vision jsou Cisté.
6. Ujistéte se, Ze gimbal a kamera funguji norméainé.

7. Ujistéte se, Ze je aplikace DJI GO 4 Uspésné pripojena k letadlu.
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Automaticky vzlet a automatické pristani

Automaticky vzlet

Automaticky vzlet pouZijte pouze v pfipadé, Ze indikator stavu letadla blik4 zelen&. Chcete-li pouZit funkci automatického vzletu, postupujte
podle nasledujicich krokd:

1. Spustte aplikaci DJI GO 4 a klepnéte na ,,GO FLY" pro vstup do Camera View.
2. Provedte v3echny kroky v predletovém kontrolnim seznamu.
. &

Klepnéte na 4. Pokud jsou podminky pro vzlet bezpecné, posufite posuvnik pro potvrzeni a letadlo vzlétne a bude se vznaset ve vysce 3,9 stop (1,2 m).
nad zemi.

A  Indikator stavu letadla ukazuje, zda letadlo pouZiva GPS a/nebo systém downward Vision pro Fizeni letu. Dalsi informace

naleznete v ¢asti Kontrolky a indikator stavu letadla.

® Pred pouzitim automatického vzletu se doporucuje pockat, az bude signal GPS silny.

Automatické pristani

Automatické pristani pouZijte pouze v pripadé, Ze indikétor stavu letadla blika zelené. Chcete-li pouzit funkci automatického pristani, postupujte
podle nasledujicich krokd:

&
Klepnéte na 2. Pokud jsou podminky bezpecné pro podminky pfistani, posurite posuvnik pro potvrzeni a letadlo zahaji postup

automatického pfistani. V aplikaci DJI GO 4 se zobrazi varovani, pokud letadlo zjisti, Ze podminky nejsou vhodné pro pfistani.
Nezapomerite rychle reagovat.

A Béhem procesu automatického pristani Ize automatické pfistani okamzité zrusit klepnutim na aplikaci D)I GO 4. ° v

Spousténi/zastavovani motoru
Spousténi motord

Ke spousténi motor( se pouZiva Combination Stick Command (CSC). Zatlacte obé packy do spodnich vnitfnich nebo vnéjsich roh(,

abyste nastartovali motory. Jakmile se motory zacnou otécet, uvolnéte obé packy soucasné.
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Zastaveni motord

Existuji dva zplsoby, jak zastavit motory.
1. Metoda 1: Kdy? letadlo pfistane, zatlacte a drzte levou paku dole. Poté se motory zastavi
tFi sekundy.
2. Metoda 2: Kdy? letadlo pfistane, zatlate levou paku doll a poté provedte stejny CSC, ktery byl pouZit ke spust&ni motord, jak je

popsano vyse. Motory se okamZité zastavi. Jakmile se motory zastavi, uvolnéte obé packy.

Metoda 1 Metoda 2

Zastaveni motorQ uprostred letu

Zastaveni motoru uprostied letu zpisobi havérii letadla. Motory by mély byt zastaveny b&hem letu pouze v nouzové situaci, napfiklad
kdyz doslo ke srézce nebo kdy? je letadlo mimo kontrolu a velmi rychle stoupé/klesa, prevaluje se ve vzduchu nebo pokud se motor

zastavil. K zastaveni motor( uprost¥ed letu pouZijte stejny CSC, ktery byl pouZit ke spousténi motord.

Testovaci let

Postupy vzletu/pristani

1. Umistéte letadlo na otevienou, rovnou plochu tak, aby indikéator stavu letadla sméFoval k vam.

2. Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac.

3. Spustte aplikaci DJI GO 4 a vstupte do Camera View.

4. Potkejte, dokud indikator stavu letadla nezacne rychle zelené blikat, coZ znamena, ze Home Point byl spInén
zaznamenano a nyni je bezpec¢né létat.

5. Jemné zatlacte na paku plynu pro vzlet nebo pouZijte automaticky vzlet.

6. Zatahnéte za paku plynu nebo pouzijte automatické pristani k pristani letadla.

7. Vypnéte letadlo a dalkovy ovladac.

& * Pokud bé&hem letu indikator stavu letadla rychle Zluté blik, signal dalkového ovlddani se ztratil a letadlo aktivuje Failsafe
RTH. Viz ¢ast Navrat dom(

vice informaci.
* Pokud béhem letu indikétor stavu letadla pomalu nebo rychle blika ¢ervené, doslo k varovani o nizké trovni baterie nebo
kriticky nizké Grovni baterie.

* Podivejte se na video tutoridly Mavic Air, kde se dozvite vice o postupech vzletu/pristani.

Video navrhy a tipy

1. Pfedletovy kontrolni seznam je navrzen tak, aby vam pomohl bezpecné |état a zajistil, Ze budete schopni natacet video béhem letu.
Pred kazdym letem si projdéte Uplny predletovy kontrolni seznam.
2. Vyberte poZadovany provozni reZim gimbalu v aplikaci DJI GO 4.

3. Video natacejte pouze pfi létani v P-rezimu.
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4. Vzdy létejte za dobrého pocasi a vyhnéte se Iétani v desti nebo vétru.

5. Vyberte nastaveni fotoaparatu, které vyhovuje vasim potfebam. Nastaveni zahrnuji format fotografie a expozici
kompenzace.

6. Provedte letové testy k urceni letovych tras a ndhledu scén.

7.)emné zatlacte na ovladaci paky, aby byl pohyb letadla plynuly a stabilni.
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Specifikace

Letadlo
Hmotnost

Rozméry (Dx5xV)

Diagonalni délka
Maximalni rychlost vystupu
Maximalni rychlost klesani

Maximalni rychlost (u more

Urover, Bez vétru)

Maximalnf servisni strop nahore

Hladina more

Maximalni doba letu
Maximalni doba vznaseni
Maximélni letova vzdalenost
Maximalni rychlost vétru
Odpor

Maximalni thel naklonu
Maximalni ihlova rychlost
Provozni teplota
GNSS

Provozni frekvence

Vykon vysilace (EIRP)

PFesnost pohybu GPS

Rozsah

Interni UloZisté

Gimbal

Stabilizace

Maximalni rychlost ovladani (naklon)
Rozsah thlovych vibraci
Ovladatelny rozsah
Systém vidéni

Efektivni rychlost snimani
Rozsah nadmoské vysky
Provozni rozsah

Provozni prostiedi

4309

SloZeny: 168x83x49 mm

RozloZené: 168x184x64 mm

213 mm (bez vrtuli)

2 m/s (P-rezim s RC); 4 m/s (S - rezim); 2 m/s (P-rezim bez RC)
1,5 m/s (P-rezim s RC); 3 m/s (S-méd); 1 m/s (P-rezim bez RC)

17,9 mph (28,8 km/h); P-méd s RC 42,5 mph (68,4
km/h); S-rezim 6,7 mph (10 km/h); P-

rezim bez RC
5000 m
21 minut (0 vitr s konstantni rychlosti 15,5 mph (25 km/h))

20 minut (0 vétru)

10 km (0 vitr)
22 mph (10 m/s)

35° (S-rezim); 25° (reZim P)
250°/s
32°az104°F(0°az40°C)

GPS/GLONASS

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz:

FCC: 28dBm; CE: 19dBm; SRRC: 19dBm; MIC: 19dBm
5,8 GHz:

FCC: 31dBm; CE: 14dBm; SRRC: 27 dBm

Vertikalni: £0,1 m (s funkci Vision Positioning); +0,5 m (s GPS polohovanim)
Horizontalni: +0,1 m (s funkci Vision Positioning); 1,5 m (s GPS polohovanim)
8 GB

3-0sé (naklanéni, rolovani, panev)

120°/s
+0,005°

Naklon: -90° az +0° (vychozi nastaveni); -90° az +17° (prodlouZeno)

8m/s
0,3 az 26 stop (0,1 aZz 8 m)
1,6 az 98 stop (0,5 az 30 m)

Povrchy s difuznim reflexnim materialem, velikost > 20x20 mm a odrazivost > 20 % (jako

zed, stromy, lidé), dostatecné osvétleni (> 15 lux)
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Pokyny Vpred/Zpét/Dold
FOV Dopfedu: Vodorovné: 50°, Svisle: 19°

Dozadu: Vodorovné: 50°, Svisle: 19°

Smérem dol: vpFedu a vzadu: 67°, vlevo a vpravo: 53°
Rozsah sniméani Vpfed:

PFesny rozsah méreni: 0,5-12 m

Detekovatelny dosah: 12-24 m

Zpét:

PFesny rozsah méreni: 0,5-10 m

Detekovatelny dosah: 10-20 m

Fotoaparat
Senzor 1/2,3" CMOS; Efektivni pixely: 12 megapixelt
Cotka 85° FOV, 24 mm (ekvivalent formatu 35 mm) f/2,8
Rozsah strelby: 0,5 m aZ nekonecno
Rozsah ISO Video: 100 az 3200 (automaticky), 100 az 3200 (manualné)
Foto: 100 az 1600 (automaticky), 100 az 3200 (manuéalné)
Rychlost elektronické zavérky 8az1/8000 s
Maximainf velikost obrézku 4056x3040
Rezimy fotografovani Jediny vystiel
HDR
Sekvenéni snimdni: 3 snimky
Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 odstupiiovanych snimkd s odchylkou 0,7 EV
Interval (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
Panorama: 3x1: 42°x78°, $:2048xV:3712
3x3:119°x78°, $: 4096xV:2688
180° 251°x88°, 5: 6144xV:2048
Koule (3x8+1): 8192x4096
Rezimy nahravani videa 4K Ultra HD: 3840x2160 24/25/30p 2,7K:
2720%1530 24/25/30/48/50/60p
FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120 p
HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120 p
Bitova rychlost GloZisté videa 100 Mbps
Podporovany systém soubort FAT32
Fotografie JPEG / DNG (RAW)
Video MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
Podporované SD karty microSD (vyZzaduje hodnoceni tfidy 10 nebo UHS-1)

Délkovy ovladac

Provozni frekvence 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

MaximalIni prenosova vzdalenost
2,4 GHz: FCC: 2,5 mil (4 km); CE/SRRC/MIC: 1,2 mile (2 km)

(Bez prekaZzek, bez ruseni)
5,8 GHz: FCC: 2,5 mil (4 km); CE: 0,3 mil (0,5 km); SRRC: 2,5 km

Provozni teplota . .
32°az104°F(0°az40° Q)
Rozsah
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Vykon vysilace (EIRP)

Vestavéna baterie

2,4GHz: 26 dBm (FCC), 18 dBm (CE),
18 dBm (MIC)

58GHz 30 dBm (FCC), 14 dBm (CE),

2970 mAh

Provozni proud/napéti 1400 mA 3,7 V (Androidf

Podporované mobilni zafizeni

Velikost

750 mA 37V (i0S)

Tloustka: 6,5 aZz 8,5 mm

Max délka: 160 mm

Podporované typy portl USB Lightning, Micro USB (Typ-B), USB-C

Napéjeci adaptér
Vstup

Vystup

Napéti

Jmenovity vykon
Inteligentni letova baterie
Kapacita

Napéti

Maximalni nabijeci napéti
Typ baterie

Energie

Cista hmotnost

Teplota nabijeni

Rozsah

Maximalni nabijeci vykon

100 az 240V, 50/60 Hz, 1,4 A
Hlavni: 13,2V 3;Z9 A USB:
5V2A =

132V
50w

2375 mAh
11,55V
13,2V
LiPo 3S
27,43 Wh

PFibl. 140 g
5°C a3 40°C

60 W

18 dBm (SRRC),

26 dBm (SRRC)

Kalibrace kompasu

PFi 1étani venku se doporucuje kalibrovat kompas v kterékoli z nasleduijicich situaci:
1. Léténi v misté vzdaleném vice nez 31 mil (50 km) od mista posledniho letu.

2. Letadlo nelétalo déle nez 30 dni.

3.V aplikaci DJI GO 4 a/nebo indikatoru stavu letadla se zobrazi varovani o ruseni kompasu.

rychle blika stfidavé cervené a zluté.

* NEKALIBROVAJTE svij kompas tam, kde mize dochazet k magnetickému rudeni, jako jsou mista v blizkosti

loZisek magnetitu nebo velkych kovovych konstrukci, jako jsou parkovaci konstrukce, ocelové vyztuzené sklepy,

mosty, auta nebo leSeni.
« V blizkosti letadla b&hem kalibrace NEPRENASEJTE predméty (jako jsou mobilni telefony), které obsahuiji

feromagnetické materidly.

¢ Pfilétani v interiéru neni nutné kalibrovat kompas.
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Postup kalibrace

Pro provedeni nasledujiciho postupu vyberte otevienou oblast.

1. Klepnéte na stavovy fadek systému v aplikaci D) GO 4 a vyberte ,Kalibrovat”, poté postupujte podle pokynd na obrazovce
instrukce.

2. Drzte letadlo vodorovné a otocte jej o 360 stupiid. Indikator stavu letadla se rozsvitf

zeleny.

3. Drite letadlo svisle tak, aby jeho nos sméfoval dold, a otocte jej 0 360 stupiiti kolem a

vertikdlni osa.

4. Pokud indikétor stavu letadla blika cervené, kalibrace se nezdarila. Zmérite svou polohu a vyzkousejte

znovu postup kalibrace.

* Po Uspésném dokonceni kalibrace je letoun schopen okam?ité vzlétnout.

Pokud do tfi minut po dokonceni kalibrace nevzlétnete, je mozné, Ze se objevi dal3i varovani o ruseni kompasu, kdyz
je letadlo na zemi. Pokud k tomu dojde, znamena to, Ze sou¢asna poloha neni vhodna pro létani s letadlem kvdli Grovni

magnetické interference.
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Aktualizace firmwaru

K aktualizaci firmwaru letadla pouZijte DJI GO 4 nebo DJI Assistant 2.

Pouzivani DJI GO 4

Kdyz pripojite letadlo nebo dalkovy ovladac k aplikaci DJI GO 4, budete upozornéni, pokud je k dispozici nové aktualizace firmwaru. Chcete-li
zahajit aktualizaci, pfipojte své mobilni zafizeni k internetu a postupuijte podle pokyn( na obrazovce. Pamatujte, Ze nemuUZete aktualizovat

firmware, pokud neni dalkovy ovladac propojen s letadlem.

Pouzivani D)I Assistant 2

Port USB-C se pouZziva pfi pfipojeni Mavic Air k pocitaci pro aktualizaci firmwaru.

P¥i aktualizaci firmwaru pomoci DJI Assistant 2 postupuijte podle pokynti nize:

1. Pfi vypnutém letadle pFipojte letadlo k pocitaci pomoci portu Micro USB pomoci a
Micro USB kabel.

2. Zapnéte letadlo.

3. Spustte DJI Assistant 2 a pfihlaste se pomoci svého uctu DJI.

4. Vyberte ,Mavic Air" a kliknéte na Firmware Updates na levém panelu.

5. Vyberte verzi firmwaru, na kterou chcete aktualizovat.

6. Pockejte na stazeni firmwaru. Aktualizace firmwaru se spusti automaticky.

7. Po dokonceni aktualizace firmwaru restartujte letadlo.

A *® Pred zapnutim se ujistéte, Ze je letadlo pfipojeno k pocitaci.

Aktualizace firmwaru bude trvat pfiblizné 15 minut. Je normalni, Ze gimbal kulh4, indikatory stavu letadla blikaji a

letadlo se restartuje. Vyckejte prosim trpélivé, dokud nebude aktualizace dokoncena.

Ujistéte se, Ze pocitac ma pristup k internetu.
*® Pred provedenim aktualizace se ujistéte, Ze inteligentni letova baterie méa alespori 50 % energie a dalkovy ovlada¢ ma
alesporni 30 % energie.

* Béhem aktualizace neodpojuijte letadlo od pocitace.

Poprodejni informace

Navstivte https://www.dji.com/support, kde se dozvite vice o zdsadach poprodejnich sluzeb, opravérenskych sluzbach a podpore.
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Podpora DJI
http://www.dji.com/support

Tento obsah se mize zménit.
Stahnéte si nejnoveéjsi verzi z http://

www.dji.com/mavic-air

Mate-li jakékoli dotazy k tomuto dokumentu, kontaktujte spole¢nost
DJI zaslanim zprévy na adresu DocSupport@dji.com.

MAVIC je ochranné znémka spoleénosti DJL
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